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Dékujeme za zakoupeni robotické sekacky Mammotion LUBA 2 AWD.

PRED POUZITiM VYROBKU SI PECLIVE PRECTETE
NAVOD A PONECHTE SI JEJ PRO DALSI POUZITI

PRED ZAHAJENIM POUZiVANI SEKACKY LUBA MUSI BYT TRAVNIK POSEKANY NA 10 CM

A SEKACKU BYSTE MELI POUZiVAT MINIMALNE OBDEN, IDEALNE KAZDY DEN.

Tento ndvod je chrdnén autorskym pravem spole¢nosti Mammotion Tech. Bez pisemného
souhlasu spolec¢nosti nesmi Z7ddnd jednotka ani jednotlivec kopirovat, upravovat,
reprodukovat, prepisovat ani prenaset zadnym zpusobem nebo z jakéhokoli divodu. Tato
prirucka se muze kdykoli bez upozornéni zménit. Prelozeny navod do ceského jazyka je

vlastnictvim spolecnosti BLAKAR trading s.r.0. a je chranén autorskym pravem.
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1 Bezpecnostni instrukce

1.1 Vieobecné bezpeénostni pokyny

e Provozovani robotické sekacky LUBA 2 vyZaduje peclivé seznameni se s vyrobkem. Pred zahajenim
pouzivani vyrobku si nejprve proctéte cely navod a pouzivejte vyrobek dle informaci uvedenych v navodu.
Jakékoliv jiné pouziti, které neni jasné popsano a schvaleno v tomto navodu, maze vést k poskozeni
vyrobku a mliZze mit za nasledek vazné nasledky nebo ohroZeni uzivatele.

e S vyrobkem pouzivejte pouze originalni dily a prislusenstvi Mammotion Tech. Jakékoliv neoriginalni dily a
prislusenstvi mohou zpUsobit poskozeni vyrobku a ztratu zaruky.

e Tento vyrobek nesmi pouzivat déti a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo nedostatkem zkuSenosti a znalosti, ani v pfipadeé, pokud jsou pod dohledem
odpovédné osoby nebo jsou pouceny o pouzivani vyrobku bezpeénym zplsobem a rozumi nebezpedi.

e Nedovolte détem, aby se zdrzovaly v blizkosti vyrobku, nebo si s nim hraly.

e NepouZivejte vyrobek v oblastech, kde si lidé nejsou védomi jeho pritomnosti.

e Pokud manudlné ovladate vyrobek s Mammotion aplikaci, vzdy vyrobek pozorujte. Vzidy se divejte kam
jdete a kam jede vyrobek.

e Nikdy se nedotykejte pohyblivych ¢asti vyrobku, pokud je vyrobek zapnuty nebo je v chodu.

e NepouZivejte vyrobek v oblastech, kde se aktudlné pohybuiji lidé, zejména déti nebo zvirata.

e Pouzivate-li vyrobek ve verejnych prostorach, umistéte kolem pracovniho prostoru vystrazné cedule s
nasledujicim upozornénim: “Varovani! Robotickd sekacka na travu! Drzte se mimo pracovni prostor
sekacky! Dohlizejte na détil”

e P¥i praci s vyrobkem noste dlouhé kalhoty a pevné boty.

e Abyste predesli poskozeni vyrobku a nehoddm s uUcasti vozidel a osob, nenastavujte pracovni plochu
sekacky nebo propojovaci cesty pres verejné komunikace a cesty.

e Nedotykejte se Zacich nozu a kotoucl pokud je vyrobek v provozu. Pfi manipulaci s Zacimi nozi a kotouci
nejprve vzdy vypnéte vyrobek, vytahnéte Kli¢ a vidy pouzivejte ochranné rukavice.

e V pfipadé zranéni vyhledejte odbornou lékarskou pomoc.

e Pred provadénim udrzby, Cisténim vyrobku nebo jeho kontrolou nejprve vypnéte vyrobek a vyjméte z néj
Klic. Pokud vyrobek abnormalné vibruje, pfed opétovnym spusténim zkontrolujte, zda neni poskozeny.
Vyrobek nepouzivejte, pokud jsou nékteré jeho ¢asti poskozené nebo vadné.

e Nepfipojujte ani se nedotykejte poskozeného kabelu, dokud neni odpojen od elektrické zasuvky. Pokud
dojde k poskozeni kabelu v pribéhu provozu vyrobku, odpojte jej ihned od elektrické zasuvky.
Opotrebeny nebo poskozeny kabel zvysuje riziko Urazu elektrickym proudem a mél by byt ihned vyménén
za novy bezvadny kus.

e Neumistujte kabel do oblasti, kde vyrobek pracuje a muZe dojit k poskozeni kabelu. Postupujte podle
pokynu pro instalaci kabelu.

e K nabijeni vyrobku pouZivejte pouze origindlni nabijeci zakladnu, adapter a kabely. Pouziti neoriginalniho
prislusenstvi mlze zpUsobit Uraz elektrickym proudem, prehfati nebo Unik Ziravé kapaliny z baterie. V
pripadé uniku elektrolytu oplachnéte vodou/neutralizacnim roztokem postizené misto a vyhledejte
Iékarskou pomoc.



Pfi pfipojovani napdjeciho zdroje do zasuvky vidy pouzivejte proudovy chrani¢ (RCD) s vypinacim
proudem maximalné 30 mA.

Pouzivejte pouze origindlni baterie od spole¢nosti Mammotion Technology. Pfi pouziti neoriginalnich
baterii nelze zarucit bezpecnost vyrobku. Nikdy nepouzivejte nedobijeci baterie.

Udrzujte kabely v dostate¢né vzdalenosti od pohyblivych ¢asti vyrobku, aby nedoslo k jejich poskozeni.
Obrazky pouzité v tomto navodu jsou pouze orientacni.

1.2 Bezpeénostni pokyny pro instalaci

Neinstalujte nabijeci zakladnu do mist, kde by o ni mohli lidé zakopnout.

Neinstalujte nabijeci zakladnu do oblasti, kde hrozi zaplaveni vodou nebo zde stoji voda.

Neinstalujte nabijeci zakladnu a pfislusenstvi do vzdalenosti 60 cm od jakéhokoliv hoflavého materialu.
Spatnd funkce nebo prehrati nabijeci zadkladny nebo napéjeciho zdroje miZe pFedstavovat nebezpeéi
poZaru.

Pro uZivatele v USA/Kanadé: Pfi instalaci napajeciho zdroje venku hrozi nebezpedi Urazu elektrickym
proudem. Instalujte jej pouze do zakryté zasuvky GFCI tfidy A (RCD) s krytem odolnym vici povétrnostnim
vlivim, pficemz dbejte na to, aby byla zasunuta nebo odstranéna krytka zastrcky.

1.3 Bezpeénostni pokyny pro provoz

UdrZujte ruce a nohy mimo dosahu rotujicich Zacich nozu. Nepokladejte ruce ani nohy do blizkosti nebo
pod vyrobek, pokud je zapnuty.

Nezvedejte, neposunujte a nenahybejte vyrobek, pokud je zapnuty.

Pokud jsou v pracovni oblasti lidé, zejména déti nebo zvifata, pouZijte parkovaci rezim nebo vypnéte
vyrobek.

Ujistéte se, Ze na travniku nejsou zZadné predméty jako kameny, vétve, naradi nebo hracky. V opacném
pfipadé se mohou Zaci nozZe pfi kontaktu s predmétem poskodit.

Nepokladejte Zadné predméty na vyrobek, nabijeci zakladnu nebo RTK referencni stanici.

Nestoupejte ani nesedejte na vyrobek nebo jeho pfislusenstvi.

Nepouzivejte vyrobek, pokud je tlacitko STOP nefunkéni.

Zabrante kolizim mezi vyrobkem a lidmi nebo zvifaty. Pokud se do cesty vyrobku dostane osoba nebo
zvife, okamzité jej zastavte.

Pokud neni vyrobek v provozu, vypnéte jej a vyjméte KIic.

Udrzujte nabijeci kontakty na vyrobku | nabijeci zakladné Cisté a suché. Zabrante hlemyzdim a slimakim
pristup k nabijecim kontaktim vyrobku a nabijeci zakladny, které mohou nenavratné poskodit.

Nepouzivejte vyrobek a nabijeci zakladnu v silném magnetickém poli, ve vysoce hotlavém prostredi a v
prostiedi s vyskytem tékavych latek a plyn(.

Nepouzivejte vyrobek soucasné s vysunutymi zavlazovaci (sprinklery). Pouzivejte planovac seceni, abyste
zajistili, Ze vyrobek bude v provozu v jiny ¢as nez zavlazovace (sprinklery).

Neumistujte propojovaci cesty tam, kde jsou instalovany zavlazovace (sprinklery).

NepouZivejte vyrobek v dobé, kdy na travniku stoji voda, napfiklad pfi silném desti.

-2-



1.4 Bezpecnost baterie

Lithium-ion baterie mohou explodovat nebo zpUsobit poZar, pokud jsou rozebrany, zkratovany, vystaveny

vodé, ohni nebo vysokym teplotam na 60°C. Zachazejte s nimi opatrné, nerozebirejte ani neotevirejte baterie

a vyvarujte se jakékoliv formy elektrického/mechanického poskozeni. Uchovavejte baterie mimo dosah

pfimého slunecniho zareni.

Pouzivejte pouze originalni nabijeci zakladnu, adaptér a kabely vyrobce Mammotion Tech. Pouziti
neorigindlniho ¢i nevhodného pfrislusenstvi mGze zpUsobit Uraz elektrickym proudem a/nebo prehrati
baterie a poSkozeni vyrobku.

NEPOKOUSEJTE SE OPRAVOVAT NEBO UPRAVOVAT BATERIE! Pokusy o opravu mohou zpUsobit vazné
zranéni osob v dlsledku vybuchu nebo Urazu elektrickym proudem. Uniklé elektrolyty z baterie jsou
Ziravé a toxickeé.

Tento vyrobek obsahuje baterie, které mlize ménit pouze autorizovany servis nebo odborné zplsobila
osoba.

1.5 DalSirizika

PFi vyméné Zacich nozu vidy pouZivejte ochranné koZené rukavice.

Nedotykejte se holyma rukama nabijecich kontakt( na vyrobku nebo nabijeci zakladné.

Nikdy nemyjte vyrobek tlakovou vodou a nikdy nestfikejte vodu na vyrobek polozeny na zadech (otoceny
koly vzh(ru). K ¢iSténi vyrobku nepouzivejte rozpoustédla.

V pfipadé bazénu na zahradé zajistéte, aby vyrobek sekal travu v dostatec¢né vzdalenosti od hrany bazénu
(min. 50 cm). Vyrobek ma vodéodolnost IPX6, neni vSak Uplné vodotésny.

Vodéodolnost IPX6 je v pracovni pozici produktu.

UzZivatel je zodpovédny za nehody/nebezpedi, které vzniknou jinym osobam na jeho pozemku.

Vyrobek smi opravovat a upravovat pouze autorizovany servis nebo odborné zpUsobild osoba, ktera byla
proskolena v autorizovaném servisu.

Provozni a skladovaci teplota: 0°C — 45°C. Provozni teplota pro nabijeni: 4°C - 45°C.

BLAKAR trading s.r.o. prohlasuje, Ze stanoveny vyrobek LUBA je ve shodé a spliiuje smérnici
2014/53/EU. PIna verze prohlaseni o shodé je k dispozici na www.blakar.cz/ prohlaseni-o-shode/

prostfednictvim urcenych sbérnych mist. Ekologicka likvidace tohoto zafizeni je zajiSténa v ramci
kolektivniho systému Asekol (www.asekol.cz). Pouzité baterie nebo akumuldtory nepatfi do

ﬁ Veskeré elektrické a elektronické vyrobky musi byt likvidovany oddélené od komundlniho odpadu
L]

netfidéného odpadu, mlzZete je bezplatné odevzdavat na mnoha mistech, ktera jsou oznacena jako
»mista zpétného odbéru” spole¢nosti Asekol (www.asekol.cz).

financni prispévek organizaci zajistujici zpétny odbér a vyuZiti obalového odpadu v souladu se

@ Znacka ZELENY BOD je ochrannou znamkou. ZELENY BOD znamen4, Ze za tento obal byl uhrazen

Smeérnici ES 94/62 (www.ekokom.cz).


http://www.blakar.cz/
http://www.asekol.cz/
http://www.asekol.cz/

2 Uvod

2.1 O robotické sekaéce Mammotion LUBA 2

LUBA 2 AWD je robotickd sekacka s pohonem vsech 4 kol a systémem odpruzeni prednich kol pro
snadné seceni rovnych ploch travnikd i svah(. LUBA je vybavena vyspélou RTK GNSS navigaci a 3D
Vision systémem, jez umoZnuji uzivateli prizplisobit Ukoly seceni, nastavit rlzné oblasti seceni a
naplanovat ¢as seceni pohodlné v Mammotion aplikaci. Kromé toho LUBA 2 AWD nabizi Wifi,
Bluetooth a 4G pfipojeni jeZ zajisti bezproblémové ovladani robotické sekacky kdykoliv a odkudkoliv
v redlném case. LUBA 2 AWD je nové vybavena 3D vision modulem, 4G modulem, podporou
hlasovych asistentl Alexa a Google Home, ochranou proti kradeZzi a dalSimi funkcemi, které jsou
vysvétleny dale v ndvodu.

LUBA 2 AWD je pro Evorpsky trh vyrdbéna ve Standardni verzi:

® Standardni verze (model: 1000, 3000, 5000 a 10000) — nastaveni vysky seceni 25-70 mm

2.1.1 O 3D Vision modulu

LUBA je vybavena 3D vision modulem, ktery zajistuje efektivni polohovani, vyhybani se prekazkam a

prenos obrazovych dat.

® Efektivni polohovani pomaha zarucit presnost urceni polohy, pokud se LUBA nachazi v oblasti se
slabsim satelitnim signalem (stromy, striska).

® Rychlejsi a presnéjsi vyhybani se prekazkam pred sekackou LUBA diky simultdnimu vidéni.

® Prenos obrazovych dat lze pouzit pfi monitorovani zahrady jako bezpecnostni kameru nebo jako

FPV kameru.

2.1.2 O polohovani

LUBA je vybavena RTK Fusion satelitnim navigaénim systémem, ktery vyrazné zlepSuje urcovani
polohy LUBA s vysokou pfesnosti na centimetry, v kombinaci s integrovanym multi-senzorovanym

navigacnim systémem.



RTK polohovani

RTK polohovani je diferencialni technologie ur¢ovani polohy GNSS, ktera vyrazné zvysuje presnost
urcovani polohy na pfiblizné 5 cm. LUBA ma pfistup ke ¢tyfem globdalnim naviga¢nim systémam (GPS,
GLONASS, BeiDou, a Galileo) a zaroven vyuZiva dalsi vyspélé technologické prvky a senzory, cozZ ji

poskytuje témér 100x lepsi presnost nez konvencni systémy GPS.
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1. Pro spravnou funkci a dostatecny pfijem satelitnich signdl(i potfebuje mit RTK referencni
stanice volny vyhled na otevienou oblohu bez jakychkoliv prekazek.
2 . LUBA funguje podobné a pro spravny pfijem satelitniho signdlu potfebuje otevieny vyhled na
oblohu.
3. LUBA a RTK referencni stanice mezi sebou zarovenn komunikuji rddiovym signdlem. Radiovy

signdl funguje i v pripadé, Ze vyhled mezi LUBA a RTK neni uplné volny, ale nesmi byt uplné

blokovany napf. vysokou kovovou nebo betonovou zdi.

3D Vision polohovani

LUBA primarné pouziva RTK polohovani. V situaci, kdy jsou satelitni signaly pfi mapovani a seceni
branény prekazkami, jako zdi domu nebo stromy, mizZe LUBA i nadale efektivné pracovat diky 3D

Vision polohovani. Pro 3D Vision polohovani je d(ilezité denni svétlo.



2.1.3 O vyhybani se prekazkam

LUBA podporuje vizualni i ultrazvukové vyhybani se prekazkam. Systém zaloZzeny na 3D vizualnim
vidéni dokaze identifikovat prekazky a dle toho reagovat, zatimco ultrazvukovy systém se pouziva k
detekci prekazek v prostredi se slabSim osvétlenim, kde je vizualni identifikace obtizna.

UPOZORNENI! LUBA nedetekuje prekdzky pfi seceni vnéj$i hranice oblasti se¢eni a pfi prljezdu po

propojovacich cestach. Zajistéte, aby v téchto mistech nebyly Zadné prekazky.
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2.1.4 O pripojeni

Obstacle

LUBA podporuje sité Bluetooth, Wi-Fi a 4G SIM. Bluetooth vyuZiva pro komunikaci mezi vasim

telefonem a LUBA. Wi-Fi a 4G SIM sité vyuziva pro pfistup k internet a k aktualizacim.



2.1.5 O tisku na travnik

Vyuzitim algoritm0 Al ptizplsobuje Luba drahu seceni, vysku seceni a Uhel seceni travniku a diky
tomu mUzZe vytvaret specidlni vzory prostfednictvim Mammotion aplikace. Dalsi informace naleznete
v Casti Pridani vzoru. Luba je schopna sekat trdvu do rlznych tvar( a vzor( a nyni podporuje
nasledujici vzory:

26 anglickych pismen a Cislic

Fotbalovy tvar

Tvar srdce

Tvar pentagramu

Tvar Ctyfcipé hvézdy

Tvar pUlmésice

Tvar stromu

2.1.6 O automatickém dobijeni

Automatické dobijeni umozZnuje navrat LUBA do nabijeci zakladny, pokud je stav baterie nizsi nez 15%.

2.1.7 O systému ochrany proti kradezi

LUBA ma systém proti kradezi, ktery zabranfiuje neopravnénému zcizeni.

® Spusti se alarm, pokud je LUBA nadzvednuta.

® Pokud je LUBA online, stav jeji polohy je moZné sledovat v Mammotion aplikaci pomoci GPS a 4G
sité.

® LUBA je kompatibilni s AirTag, ktery Ize dokoupit samostatné u prodejct AirTag.

V4 rd

2.1.8 O hlasovém ovladani

Luba je kompatibilni s hlasovym asistentem Alexa. Pomoci jednoduchych hlasovych pfikaz(i mGzete
snadno spustit nebo zastavit se¢eni nebo dobijeni. Propojeni U¢tu najdete v ¢asti Propojeni s uctem
Alexa.

Ptiklady hlasovych pfikazd, které vam umoini zalit, pracovat, pozastavit, zastavit, dobit a

zkontrolovat stav.



Aktudlné jsou hlasové pokyny dostupné v jazycich Angli¢tina, Némdcina a Francouzstina:

Pracovat

-Alexa, ask Luba to start working
-Alexa, ask Luba to start task xx

(xx znamenda vase oznaceni oblasti
seceni)

Zastaveni seceni

-Alexa, ask Luba to stop working

Pozastavit
-Alexa, ask Luba to pause

-Alexa, ask Luba to hold on

Navrat do nabijeci zakladny
-Alexa, ask Luba to recharge

-Alexa, ask Luba go home

Pokracovat
-Alexa, ask Luba to

continue

Kontrola stavu

-Alexa, ask Luba status



2.2 Obsah baleni

2.2.1 LUBA instalac¢ni sada

.
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(2 i e hee=
s Y} - - 1(([+] { .
‘{k"“;ég —~ = -
Luba x1 Naraznik x1
i) i
Klic x2 3D Vision modul x1

Zaci noze x8 (nahradni)

2.2.2 Nabijeci zakladna instalacni sada

Nabijeci zakladna x1 Sroub x6

im
U

|
Iv

.

g
o)

Napajeci adaptér x1

Podlozka x8 (ndhradni)

9909

Sroub x4 (2x nahradni)

:'\';'J & t—j U

Sroub x8 (4x nahradni)

LLLL
LLLL]

Sroub x8 (nahradni)

Podlozka x2

Prodluzovaci kabel (10 m) x1



2.2.3 RTK referencni stanice instalacni sada

RTK referencni stanice x1 Radio anténa x1 Trojzubec kolik x1

a_".
Montazni tyc x2 Prodluzovaci kabel Napajeci adaptér
k RTK ref. stanici (10 m) k RTK ref. stanici x1
x1

2.2.4 Sada naradi

L

Imbusovy kli¢ x1 Imbusovy kli¢ x1 Svorka ke kabellim x4
—=)
A ==
(——=
Kolik x4 Jehla na vyjmuti Sroubovak(Phillips bit
SIM karty x1 + 2.5mm hex bit) x1
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2.2.5 Dalsi prislusenstvi, které lze dokoupit samostatné

PrisluSenstvi neni soucasti zakladniho baleni a lze jej dokoupit samostatné.

Montazni sada na zed pro RTK referencni stanici

Montazni tyc L x1 Montazni Sroub M8x50 x4 Sablona pro montaz x1

LUBA garaz

LUBA garaz x1

Sada solarniho panelu pro RTK referencni stanici

Solarni panel x1 Upeviovaci drzak x1 Sroub x4
Montazni Sroub x6 Sroub x6 Sroub M5x40 x4
(2ks nahradni) (2ks nahradni) (2ks nahradni)
Imbusovy kli¢ 1.5mm x1 Imbusovy kli¢ 4mm x1 Imbusovy kli¢ 8mm x1
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2.3 Pouiité symboly

Tyto symboly naleznete na vyrobku. Peclivé si je prostudujte.

Symbol Popis
& Varovani.

] Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte cely ndvod.

—
1

Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi CE. BLAKAR trading
s.r.0. prohlasuje, Ze stanoveny vyrobek LUBA je ve shodé a splfiuje
smérnici 2014/53/EU. PIna verze prohlaseni o shodé je k dispozici na
www.blakar.cz/prohlaseni-o-shode/.

UK

Cn Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi UK.

Made in China Tento vyrobek je vyroben v Ciné.

Tento vyrobek neni dovoleno likvidovat jako bézny domovni odpad.
Zajistéte ekologickou likvidaci vyrobku v souladu s mistnimi pfedpisy.

¢ 1

[ Tento vyrobek mize byt recyklovan.
ay
Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt vystaveno vlhkosti a vodé.
X
(6] Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt zakryto.
.
T
>k N ] y
‘m esmi se prevracet.

Tento vyrobek je kiehky.

Na baleni tohoto vyrobku ani na vyrobek se nesmi Slapat a stoupat.

S |-l

Spotrebic tridy Ill.
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Nedotykejte se rukama ani nohama pohyblivych ¢asti vyrobku a Zacich
nozd.

Nejezdéte na vyrobku.

PFi praci dodrZujte bezpecnou vzdalenost od vyrobku.

VAROVANI: Nedotykejte se rotujicich nozd.

VAROVANI: P¥ed pouZitim vyrobku si peclivé pFectéte cely navod.

VAROVANI: Nebezpeéi vymriténi predmét proti télu. Béhem provozu
udrZujte dostatec¢nou bezpeénou vzdalenost od vyrobku.

VAROVANI: Nedavejte ruce ani nohy pod zapnuty nebo spustény vyrobek.
PFi manipulaci s vyrobkem nebo jeho zvedanim vypnéte nejprve vyrobek a
vyjméte z né&j KLIC.

VAROVANI: Nejezdéte na vyrobku. Nikdy neddvejte ruce ani nohy do
blizkosti nebo pod zapnuty vyrobek.
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2.4 Popis vyrobku

o

““"'Ilml..-l-mi‘“‘-

)]

- ® ©

\{
L
OO0 Dd® OO

®© B

Obrdzek 2-1 Pohled na LUBA zeshora

Tlacitko START 2. Tlacitko STOP
Tlacitko Navrat do nabijeci zakladny 5 .
o 4. Tlacitko Seceni
“Nabijeni”
5. VYPINAC — dlouze stisknout 5 sek. pro 6. Ultrazvukovy senzor (radar)
zapnuti/vypnuti LUBA
7. Bocni LED kontrolka 8. Madlo
9. Bocni ochranny kryt 10. Predni vSesmérové kolo
11. LED kontrolka narazniku 12. Ndraznik
13. 3D Vision modul 14. Destovy senzor

DULEZITE — DVOJKLIK TLACITEK NA TELE LUBA

1. Navrat LUBA do nabijeci zakladny: stisknout nejprve tlacitko Navrat do nab. zakladny f,
a poté tla¢itko Start . _
2. Pokracovani seéeni: stisknout nejprve tlacitko Seéeni £, a poté tlacitko Start .
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Obrdzek 2-2 Pohled na LUBA zezadu

15. Zditka pro KLIC 16. Zditka pro SIM kartu
17. USB konektor — pro interni ucely servisu

18. Nabijeci kontakty 19. Infracerveny senzor

€

J (]

Obrdzek 2-3 Pohled na LUBA zespodu

20. Zaci ndz 21. Zaci kotou¢
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3Insta|ace

3.1 Priprava

® Pred instalaci vyrobku si peclivé prectéte ndvod a musite plné rozumét vsem informacim.

® Pouzivejte pouze origindlni dily a pfislusenstvi.

® Nakreslete si zahradu a vyznacte do nakresu prekazky. To usnadni navrzeni nejlepSiho mista pro
umisténi RTK referencni stanice, nabijeci zakladny a nastaveni virtualnich hranic jednotlivych

oblasti seCeni a no-go zon.
3.2 Umisténi RTK referenéni stanice

Pro optimalizaci vykonu RTK systému musi byt RTK referencni stanice umisténa v otevieném prostoru
s otevienym vyhledem na oblohu, aby byl zajistén kvalitni pfijem satelitnich signall. RTK referencni
stanici mliZzete nainstalovat na montdzni ty¢ k nabijeci zdkladné, na zed domu nebo na strechu.
Obecné plati, Ze pokud je vas travnik ve tvaru L, m(zete RTK referencni stanici umistit na zed, stfechu
i k nabijeci zakladné. Pokud je vas travnik ve tvaru O nebo U, nebo pokud mate vice ploch travniku,

doporucujeme umistit RTK referencni stanici na zed nebo na stfechu.

L shape U shape O shape
Multiple lawns

Tvar L Tvar U Tvar O Vice ploch
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Pozadavky na umisténi:

® RTK referencni stanice musi byt umisténa rovné, jak je znazornéno nize:

® Umistéte RTK referencni stanici na rovnou plochu zahrady, na stfechu nebo zed domu s
otevienym vyhledem na oblohu. Ujistéte se, Ze zde nejsou zadné stromy, presah strechy ¢i dalsi
objekty, které by mohly branit pfijmu satelitnich signald.

® NEUMISTUITE RTK referenéni stanici do roh( budov tvaru L, do Uzkych prostor mezi dvéma

konstrukcemi nebo pod stromy.

x\s\%@)%t

T |

=\
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Pfi instalaci solarniho panelu k RTK referencni stanici, pro optimalni vystaveni slune¢nim paprskim
Mammotion doporucuje ndsledujici:

® Pokud se vas dim nachazi severné od rovniku, umistéte jednotku soldrniho panelu smérem na
jih;

e Pokud se vas dim nachazi jizné od rovniku, umistéte jednotku solarniho panelu smérem na sever;

East

e Idealni dhel pro solarni panel je rovnobézny se zemeépisnou Sitkou Vaseho mista.
e Vzimé se obecné doporucuje pridat o 15 stupnd vice, neZ je zemépisnad Sirka vaseho mista,

abyste maximalizovali uc¢innost.

B=Latitude+15°
WINTER

B=Latitude

-18 -



3.3 Umisténi nabijeci zakladny

® Nabijeci zakladna musi byt umisténa na plochém a pevném povrchu.

® NEUMISTUITE nabijeci zakladnu do roh(l budov tvaru L nebo do Uzkych prostor mezi dvéma
konstrukcemi.

® Pred nabijeci zdkladnou a v tésné blizkosti zdkladny nesmi byt Zadné predméty.

® Stojna noha nabijeci zakladny nesmi byt ohnutd nebo naklonéna.

Nékolik priklad( ukazujicich sprdvnd a nespravna nastaveni nabijeci zakladny:

O,

SPRAVNE
® Rovny a pevny podklad
® Velmi kratce zastfizena trava

X

SPATNE

® \/e svahu

SPATNE
® Nerovny povrch ®

® Snadno se ohne, pokud do nabijeci zakladny
najede LUBA.

SPATNE ®

® Hustd nebo vysoka trava
® Snadno se ohne, pokud do nabijeci zakladny
najede LUBA.
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3.4 Instalace a sestaveni

3.4.1 Instalace RTK referencni stanice na zed/stfechu (doporuceno)

4 A

1. Najdéte vhodnou instala¢ni plochu na

vyvyseném misté vaseho domu. T
. -
2. Nalepte na vybrané misto na zdi Sablonu s
vyznacenim polohy otvor( a vyvrtejte otvory y .

do zdi (10 x 40mm).

3. Pripevnéte montdzinity¢ L na zed pomoci Ctyr
Sroubll (M8 x 50) a Srouby pevné utahnéte.

4. ZaSroubujte radio anténu do RTK referencni
stanice.

5. Protahnéte kabel od RTK referencni stanice
vnittkem montazni tyce L dle obrazku.

6. Pripojte RTK referencni stanici na montazni
ty¢ L dle obrazku.

7. Propojte kabel od RTK referencni stanice s
prodluzovacim kabelem 10 m.
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8. Pripojte  prodluzovaci kabel 10m k
napajecimu adaptéru dle obrazku.

9. Pripojte napajeci adaptér do elektrické
zasuvky.

10. Vyberte na zahradé vhodné misto pro
umisténi nabijeci zakladny.

11. Pouzijte 6 Sroubl pro pevné uchyceni
nabijeci zakladny k podkladu.

12. Propojte napajeci kabely od nabijeci zakladny
az k napajecimu adaptéru dle obrazku.

-9 I
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3.4.2 Instalace RTK referencni stanice k nabijeci zakladné

/_

1. ZaSroubujte radio anténu do RTK referencni

stanice. "'4)

2. Spojte obé ¢asti montdzni tyCe a prisSroubujte

k nim trojzubec dle obrazku.

) P
3. Protahnéte kabel od RTK referencni stanice
montazni tyci dle obrazku.
4. Pfipojte RTK referencni stanici na montazni
tyc¢ dle obrazku. \_ Y,

5. Vyberte na zahradé vhodné misto pro
umisténi nabijeci zakladny. Pouzijte 6 Sroubl
pro pevné uchyceni nabijeci zakladny k

podkladu. Do rohu zdkladny pouZijte

podlozky a rovné zapichnéte trojzubec s RTK

referencni stanici.

6. Propojte napajeci kabely od nabijeci zakladny

a7 k napajecimu adaptéru dle obrazku. L —I il




3.4.3 LUBA sestaveni

Instalace 3D Vision modulu

1. Pouzijte Sroubovak 2.5mm hex bit pro
vySroubovani 4 Sroub(l z krytu na horni strané

LUBA.

2. Vyndejte z baleni 3D Vision modul a

pripojte kabel od modulu ke kabeldm v LUBA.

Cerny do ¢erného a bily do bilého dle obrazku.

3. Umistéte modul do pfipraveného prostoru
na horni strané LUBA a zaSroubujte peclivé 4

Srouby pomoci Sroubovaku 2.5mm hex bit.

Instalace narazniku

1. Vyjméte z predni c¢asti LUBA pryZovou

krytku a povytahnéte konektor na kabelu.

Propojte konektor narazniku s konektorem z

LUBA viz obrazek.
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2. LED kontrolka na narazniku musi byt
smérem nahoru. Stisknéte a pfidrite dvé

aretacni tlacitka na ndrazniku a zasunte

naraznik do LUBA.

3. Umistéte a zasroubujte dva Srouby z horni
strany ndrazniku pomoci 2.5 mm hex

Sroubovaku viz obrazek.

Instalace KLICE do seka¢ky LUBA

Zasurite KLIC do zditky pro kli¢ v zadni ¢asti LUBA.

Instalace 4G SIM karty (volitelné)

DULEZITE! Pfed instalaci 4G SIM karty do sekacky ji aktivujte ve svém telefonu. Deaktivujte PIN.

1. VySroubujte Srouby z krytu SIM karty
imbusovym klicem (1.5 mm Hex) a vyndejte

kryt SIM karty.
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2. Pomoci jehly na vyjmuti SIM karty vysurite
rdmecek SIM karty, vlozte do néj SIM kartu a

zasunte ramecek zpét na misto.

3. Umistéte zpét kryt SIM karty a zasSroubujte

Srouby imbusovym klicem.

SIM karta musi mit deaktivovany PIN.

-25.



3.4.4 Instalace solarniho panelu pro RTK ref. stanici (volitelné)

POZNAMKA
Instalaci solarniho panelu je mozné provést tfemi zplsoby. NiZze jsou popsany
rizné varianty instalace.

e 190mm P

Pred instalaci roztahnéte opatrné drzak smérem
ven dle obrazku, aby se na néj mohl spravné

umistit solarni panel.

Zpusob 1: Instalace solarniho panelu na zed’

1. Pridrzte drzak u zdi a oznacte si Ctyri otvory

tuzkou, pricemz se ujistéte, Ze vzdalenost

drzaku je v dosahu kabelu od RTK.

®@ o Q%<
2. Vyvrtejte Ctyfi otvory o priméru 10 mm a

hloubce 35 mm. ® ®

®10x35mm
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Zaklepejte rozpérné Srouby do otvorl a
jakmile jsou uchycené ve zdi, vyjméte z nich
matice, pruZiny a ploché podlozky viz

obrazek.

Drzdk nasadte na pfipravené Srouby, aniz
byste jej otoCili. Nyni vlozte zpét podlozky,
pruziny a matice a utdhnéte je nastrénym

klicem 13 mm.

Nasadte solarni panel na drzak a zajistéte jej
Ctyfmi Srouby, které utahnéte imbusovym
klicem 4 mm.

V pripadé potfeby nastavte uhel posunutim

Sroubu do jiného otvoru viz obrazek.

Pfipojte kabel solarniho panelu ke kabelu RTK

referencni stanice.
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Zpusob 2: Instalace solarniho panelu na rovnou stirechu

1. Otocte a umistéte drzdk solarniho panelu na
rovny povrch, zajistéte jej klasickymi nebo
rozpérnymi Srouby (dle potreby). Ujistéte se,
ze je drzak solarniho panelu v dosahu kabelu

od RTK.

2. Nasadte solarni panel na drzak a zajistéte jej
Ctyfmi Srouby, které utahnéte imbusovym
klicem 4 mm.

3. V pripadé potifeby nastavte Uhel posunutim

Sroubu do jiného otvoru viz obrazek.

4. Pripojte kabel solarniho panelu ke kabelu RTK

referencni stanice.

S ED

Zpusob 3: Instalace solarniho panelu na L-ty¢ k RTK referencni stanici
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1. PfiSroubujte drzak solaniho panelu na L-ty¢
pomoci dvou Sroubl M5x40 viz obrazek.
Pomoci imbusového klice 4 mm utdhnéte
radné Srouby. Pozor, abyste drzak neumistili

obracené.

2. Nasadte soldrni panel na drzdk a zajistéte jej
¢tyfmi Srouby, které utahnéte imbusovym
klicem 4 mm.

3. V pfipadé potfeby nastavte Uhel posunutim

Sroubu do jiného otvoru viz obrazek.

4. Pripojte kabel solarniho panelu ke kabelu RTK

referencni stanice.

7T 01
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3.4.5 Instalace garaze na nabijeci zakladnu (volitelné)

Umistéte garaz na horni ¢ast nabijeci zakladny pohybem zepredu dozadu. Utdhnéte dva Srouby na

zadni strané garaze, byste dokoncili jeji instalaci.

UPOZORNENI

Nepokladejte na garaz zddné predmeéty, aby nedoslo k poskozeni garaze nebo nabijeci zakladny.
Garaz lze zvednou max. pod uhlem 30°. Vic garaz nezvedejte, abyste ji neposkodili.

Pokud ve vasi oblasti bézné v zimé snézi, je treba LUBA i gardZ uskladnit uvnitif domu, aby
nedoslo k jejich poSkozeni pod tihou snéhu.




3.4.6 Aktivace robotické sekacky Luba

Luba je z vyroby nastavena do “rezimu prepravy”. Pfred zahdjenim pouzivani nechte Luba nabijet

dle postupu nize, a poté provedte aktualizaci robotické sekacrky Luba i RTK referencni stanice.

Poté teprve umistéte nabijeci zdkladnu a RTK referencni stanici na zahradu a zahajte dalsi

nastavovani.

1. Pfipojte nabijeci zdkladnu k napajecimu adaptéru, LED na zdkladné musi svitit konstantné zelené.

2. Umistéte Luba do nabijeci zakladny a ujistéte, Ze jsou kontakty ze sekacky napojeny na kontakty
nabijeci zakladny viz obrazek nize. Bo¢ni LED svétla na Luba se rozsviti.

3. Neche sekacku Luba nabijet, dokud LED kontrolka na nabijeci zakladné nezacne blikat zelené a
bocni LED svétla na Luba nezacnou blikat cervené.

Po dokonceni téchto tfi krokd bude Luba aktivovana a pfipravena k pouziti.

Nyni provedte aktualizaci sekacky i RTK referencni stanice.
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A pouzivani
4.1 Priprava

® Pred pouzitim vyrobku si peclivé prectéte cely ndvod.

® Nejprve radné nainstalujte na zahradu nabijeci zdkladnu a RTK referencni stanici.

® Nechte LUBA zaparkovat do nabijeci zakladny.

® Ujistéte se, Ze mate v okoli LUBA dobry signdl WiFi nebo Hotspot (duleZité pro prvni zprovoznéni
LUBA a pro aktualizace LUBA a RTK). Pro praci LUBA neni tfreba mit WiFi signal po celé zahradé.

® Zapnéte Bluetooth na vasem mobilnim telefonu.
4.2 Stazeni Mammotion aplikace

LUBA potrebuje pro svoji ¢innost Mammotion aplikaci, stahnéte si prosim aplikaci zdarma do svého
mobilniho telefonu. Aplikaci mlzete stahnout naskenovanim QR kodU nize, jak pro Android tak i pro

i0OS nebo mUzete aplikaci stdhnout v jednotlivych obchodech obou operacnich systémd.

Google Play Android Apple App iOS
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4.3 Registrace a prihlaseni do aplikace

4.3.1 Registrace

POZNAMKA

Pokud jiz u¢et Mammotion zaloZzeny mate, zadejte rovnou svij e-mail a heslo pro prihlaseni.

Po Uspésné instalaci Mammotion aplikace do vaseho telefonu se nyni muZete zaregistrovat.

Pokracujte dle nize uvedenych boda.

J72 AMMOTION FP2AMMOTION A2 AMMOTION
Sign up Set password
Q Cchina
= »

Fesat password

Naxt Confirm and Login

"‘ Back to Login Back to Login

-~
7

Privacy Agrosment Uiser Agroement Privacy Agroomant Lisor Agroasnant

1. Kliknéte na Registrovat se.

2. Vyberte zemi a zadejte svoji e-mailovou adresu.

3. Kliknéte na Poslat. Na e-mail Vam bude odeslan ovérovaci e-mail s kédem (pokud jste e-mail
neobdrzeli, zkontrolujte spam kos ve vasem e-mailu).

4. Vlozte kod (Ovérovaci kod je aktivni 10 minut. Poté vyprsi jeho platnost a musite opét kliknout na
Poslat pro obdrZeni nového kdédu na e-mail).

5. Potvrdte Smlouvu s uZivatelem o ochrané osobnich udaji (ve spodni ¢asti obrazovky) a kliknéte
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na DalSi pro nastaveni vaseho hesla (Heslo musi obsahovat 8-16 znak( a alesponi dva
z nasledujicich znak(: pismena, Cisla a specidlni znaky)

6. Kliknéte na Potvrdit pro dokonceni registrace.

4.3.2 Prihlaseni

Prihlaste se uctem (e-mailem) a heslem, které jste si zalozili.

FOZAMMOTION

Rasal password Sign up

G e

Privacy Agroement User Agreement

Vlozte ucet a heslo, potvrdte Dohodu o ochrané osobnich udaju uzivatele, a kliknéte na P¥ihlasit se.

POZNAMKA
Pokud jste zapomnéli heslo, kliknéte na Zapomenuté heslo? a pokracujte dle instrukci v aplikaci pro

obnovu a zménu hesla.
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Prihlaseni pomoci Uctu treti strany

Y ad

U
1. Kliknéte na ~ nebo '(k dispozici pouze pro uzivatele iOS) na prihlaSovaci obrazovce a

budete presmérovani na pristup k autorizacnimu opravnéni treti strany.

2. \Vyberte PFidruZeny ucet pro propojeni vaseho Mammotion uctu.

A2 AMMOTION

72 AMMOTION

AEAMMOTION

Linking Accounts

3. Nebo kliknéte na Nastavit heslo/Pfihlasit se pro nastaveni vaseho hesla k Mammotion Uctu, ke

kterému se pfihlasujete.

A2 AMMOTION

[ p——

Sgn up

g »

Privacy Agrsment User dgreement

QO

T2 AMMOTION

72 AMMOTION

nnnnn

4. Kliknéte na Potvrdit a prihlasit se pro ptihlaseni.

DULEZITE! VZDY SE PRIHLASUJTE TAK, JAK JSTE SE PRVNE REGISTROVALI.

JEDNOTLIVE METODY PRIHLASOVANI.

-35.
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4.4 Pridani robotické sekaéky LUBA 2 AWD

POZNAMKA

Ujistéte se, Ze vzdalenost mezi vasim telefonem a LUBA je méné neZ 3 m a mate zapnuty Bluetooth

na svém telefonu.

Pokud pouZzivate 4G SIM kartu, nastaveni Wi-fi prfeskocte. Pro optimalni pouzivani doporucujeme

vytvofit i pfipojeni k Wi-fi siti.

4.4.1 Pridani robotické sekacky LUBA 2

1. Kliknéte na + pro pfidani vasi robotické sekacky LUBA.

2. Vyberte Pfidat Luba2.

3. Pro nastaveni LUBA pokracujte dle pokyna v aplikaci.
4. Zapnéte LUBA dlouhym stiskem Vypinace na téle LUBA (5 s).

5. Podle pokynu v aplikaci pripojte LUBA pres Bluetooth a nastavte sit. Bluetooth na vasem telefonu

musi byt zapnuté.

o,

First, you need to connect
a device

| N

)

Add

L Add new device

L
- ' Add Yuka

q‘) Adel Luba 2

Add Luba 1

o

? Add RTK

< STEP 2

Bluetooth connectivity

£ Luba-878800

£ Luba-634200

£ Luba-VFOLRIOP

£ Luba-VFOLRCME

1/2

K

STEP 2

o

m

Network settings

T HUAWEI-TentGroup

T Luba-wit

-

OPPO 5G

Aglle % 56

2/2

POZNAMKA! Pokud chcete provést aktualizaci LUBA 2 nebo RTK, musite nejprve ve Spravé zafizeni
vybrat zafizeni, které budete aktualizovat.
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4.4.2 Pridani RTK referencni stanice

Pridanim RTK referencni stanice do aplikace muzete kontrolovat jeji data, jako je pocet pfijimanych
satelit(, signaly atd. a mizZete RTK referencni stanici aktualizovat.

1. Pfipojte RTK referencni stanici do elektrické sité a ta se automaticky zapne.

2. Prepnéte na stranku pro pridani nového zafizeni.

3. Vyberte Pridat RTK.

4. Podle pokynU na obrazovce pfipojte RTK referencni stanici pres Bluetooth a Uspésné nastavte sit.
5. Prejdéte do Nastaveni > Sprava zafizeni na strance RTK referencni stanice a v pfipadé potreby

zkontrolujte jeji data a aktualizujte ji.

B & G ros@ @ 7o @ < Add new device A

First, you need to connect
a device v . Add Yuka +

Q‘;Vl Add Luba 2 + ) .
-, '

b
; L’J Add Luba 1 +

Add RTK +
Luba-VFS324 4
 Ready
= Add RT3
aven't created the mowing area yat ® Ready
Go ahead and create it now,

POZNAMKA! Pokud chcete provést aktualizaci LUBA 2 nebo RTK, musite nejprve ve Spravé zafizeni
vybrat zafizeni, které budete aktualizovat.
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4.5 o0Ovlddani a nastaveni mapy v aplikaci

| o
E 8o | 01— @
0—» o+—©

LubaZAWDS000

e | Luba-WSABDDAN J
9__0Ready
Creata‘map _—9
[ ] 4 -
Device Service Me
1. Stavovy fadek’ 2. Nastaveni® 3. Podpora chat (ENG)?
4. Vybér zafizeni (listovani 5. Vytvaret/Upravovat 6. Oznadmeni*
7. Rozbalovaci tlacitko 8. Lubajméno 9. Stav zafizeni®

UPOZORNENI! Pro vstup do mapy kliknéte na obrazek Luba

/POZNAMKA \

1. Dalsi informace naleznete dale v navodu viz Stavovy radek 4.6.5.

2. Dalsi informace naleznete dale v navodu viz Nastaveni 4.6.9.

3. Dalsi informace naleznete dale v navodu viz Podpora chat (ENG) 4.6.6
4. DalSi informace naleznete dale v navodu viz Oznameni 4.6.8.

5. Stav zafizeni se bude lisit podle skuteénych podminek.

N /
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2 7 i ros® @7 @

Po vytvofeni oblasti sefeni muZete ihned zahdjit &
seceni nebo naplanovat ulohy.
> Kliknéte na ® pro okamiité zahjeni seeni » .

> Kliknéte na * pro pfidani Glohy seceni L Ny

4.6 Vytvofieni mapy

4.6.1. Vytvoreni oblasti seceni

POZNAMKA
Terminy 'mapa' a 'oblast se€eni' se v tomto kontextu tykaji travniku. Abyste mohli vytvaret oblasti

seceni a pouzivat robotickou sekacku LUBA, musi byt ve stavu Pripravenal

Pred vytvarenim oblasti seCeni

Pred vytvarenim oblasti seceni je tfeba si uvédomit klicové aspekty vasi zahrady.
® (Odstrante z travniku necistoty, hromady listi, hracky, draty, kameny a dalsi prekazky. Ujistéte se,
Ze na travniku nejsou déti ani zvirata.

® LUBA je ve stavu Pripravenal!l a stav polohovani je FIX.



Ddrazné doporucujeme tvofit hranice oblasti seceni 15 cm od okraje zdi, plotu, prekazek,

obrubnikd a prikopU.

PFi vytvareni hranic oblasti byste méli byt s vasim telefonem ve vzdalenosti max. 3 m od LUBA.
Nenajizdéjte s LUBA na nerovné Ci ostré kovové obrubniky. Pokud mate na zahradé ploché a

rovné obrubniky, muzZete jet s koly LUBA po obrubniku pro lepsi se€eni travy kolem obrubnika.

Flat curb

Zmapujte oblast seceni podél obvodu travniku.
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Vytvoreni oblasti seceni

Kliknutim na obrazek Luba otevrete stranku
Mapy v rezimu na vysku
Kliknutim na Mapa otevrete stranku Mapy v

rezimu na Sirku

Kliknéte na Vytvorit > Oblast sefeni na

strance mapy.

» pro zahdjeni vytvareni

Kliknéte na
oblasti seceni. Manudlné ovladejte LUBA

po hranici oblasti seceni.

PInd ¢ara oznacuje jiz zakreslenou hranici a
Carkovana cara znazoriuje cestu zpét k
vychozimu bodu. Oblast seceni se vytvofi,
jakmile LUBA dorazi do vychoziho bodu.

Min. oblast seeni je 5 m°.
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Owvic
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2 | ¢ Taskarea mapping (Luba-VSABDOAN) 2B e @

Kliknéte na pokud potiebujete upravit

Please control Luba? to map tha lawn &
along its perimeter

hranici, ktera byla vytvorena. Couvejte

manualné s LUBA po hranici, kterou chcete

upravit. Hranice se odmaze.

Nyni ovlddejte LUBA manudlné do

vychoziho bodu a kliknéte na =~ pro
ulozeni.
Kliknéte na ~ "~ pokud potfebujete znovu

zakreslit hranici oblasti.

Ve vyskakovacim okné vyberte moZnost
Pokracovat ve vytvareni a poté kliknéte na
Propojovaci  cesta, pro  vytvoreni = S

propojovaci cesty mezi oblasti seceni a L &

nabijeci zakladnou. Pokud je nabijeci

zakladna v oblasti seceni, neni treba

vytvaret propojovaci cestu.

POZNAMKA

® Pfi vytvareni oblasti seceni aplikace odhaduje jeji velikost. Ujistéte se, Ze planovana oblast
seceni neprekracuje horni limit (dalsi informace viz Technické specifikace), jinak ukladani selze.

® Pokud chcete vytvaret novou oblast seceni, LUBA musi stdt mimo jiZz uloZzenou oblast seceni

nebo no-go zénu.
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Pfidani no-go z6ny (zakazané zony)

a

No-go zdny vytvorte pro bazény, kvétinové

zahony, stromy, koreny, prikopy nebo jakékoliv

dalsi prekazky na travniku. LUBA nebude zajizdét

do vytvorenych a uloZenych no-go zon.
1. Na strance Mapy kliknéte na Vytvorit >
No-go zéna.

2. Kliknéte na ® pro zahéjeni vytvareni

No-go zdny.
3. Manudlné ovladejte Luba po hranici
No-go zény pro jeji vytvoreni. Luba musi dojet do

vychoziho bodu pro dokonceni kresleni hranice.

4. Kliknéte na - pro uloZeni No-go zdny.

POZNAMKA

® Pred vytvorenim no-go zény manualné ovladejte LUBA do oblasti
seceni, ve které bude no-go zdna vytvorena.

® No-go zény nelze upravovat po jejich uloZzeni. Musite je smazat a
vytvorit znova. Kliknéte na Upravit > Smazat
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Pridani propojovaci cesty

- FOSG @ sA%

Propojovaci cesty jsou uréené k propojeni

o ;v ., . = 2
rliznych oblasti se¢eni nebo k propojeni oblasti & LI
Aléd NGO T00E ST g’ DumpingEpot  RETEM

& B

Mo Manuad Create Edit

seceni s nabijeci zakladnou.

1. Na strankce Mapy kliknéte na Vytvorit >

£ Resdy [Yuka-YWUAYEQS) £ F roan @ oev

Please manually control Yuka into a task
area first, then click @ to add a channel

Propojovaci cesta.
2. Kliknétena ® pro manuadlni ovladani Luba z

jedné oblasti seceni do dalsi nebo k nabijeci

zakladné pro vytvoreni propojovaci cesty.

3. Kliknéte na ™" pro uloZeni propojovaci cesty.

POZNAMKA

® Pred vytvorenim propojovaci cesty manudlné ovladejte LUBA do
oblasti seceni, ze které bude propojovaci cesta vychdzet.

® Po uloZeni nelze propojovaci cestu upravovat. Lze ji smazat a
vytvofit znova. Kliknéte na Upravit > Smazat
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Pridani vzoru

Na strance mapy kliknéte na Vytvofit > Vzor.

Vyberte vzor, ktery chcete na travniku

vytvorit.

Pretazenim a pfiblizenim/oddalenim vzoru
upravte jeho umisténi a velikost.

Kliknéte na ¥ ™" pro uloZeni vzoru.

£ Rvady {Vulka-YWUSYBGS) L -
. H !
-
Aiea No-ga ond  Channg! umnw
—
[ 2 <] &3" ]
Mow Manual Create Edit
—
< Ready (YUkaYUURYBGS) FEg @ s
| I |
.l m ® 9 * 4 ¢
< Ready {Vilka-¥YWAYEOS) g @ e
| n |
Xu‘\m

POZNAMKA

® V jedné oblasti Ize vytvofit maximalné 10 vzor(. Maximalni pocet vzor( pro uloZeni

do mapy je 50.

® Vzor by nemél byt umistén pfFiliS blizko obvodu oblasti ukolu, no-go zény nebo
nabijeci zakladny. UdrZujte minimalni vzddlenost rovnajici se Sifce robota
® Minimalni velikost mista pro vytvofeni vzoru je 5 m°.
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Po dokonceni mapovani A €X aw N0

A
@
. 0
-0

Ready [Luba-VSABDDAN]

[ ] (1
|

e B
Tasks
o € 6 o

1. Sekat 2. Manudlni se¢enf 3. Ukoly
4. Editace mapy 5. Navrat do nabijeci zakladny 6. No-go zéna
7. Vzor 8. Propojovaci cesta 9. Oblast seceni

Editace mapy

< Ready (Luba-VSABDDAN) 2 = @ 6%
a a
©
f‘ e 0
. 4
> e 7 “8 RV

Mow Manual Crdate ET! l
(1] e

1. Kliknéte pro vytvoreni oblasti seceni/no-go zony/propojovaci cesty/mista vysypavani/vzoru

2. Kliknéte pro upravu/vymazani oblasti seCeni/no-go zény/propojovaci cesty/mista
vysypavani/vzoru

3. Kliknéte pro FPV rezim (pfenos obrazu z kamery ptes wifi nebo 4G)

4. Nastaveni rychlosti pro manualni seceni
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Uprava nebo smazani oblasti se¢eni

» Pro Upravu aktualni oblasti seceni kliknéte na tlacitko
Upravit a prejdéte na stranku Mapy pro Upravy

e Kliknéte na Upravit pro Upravu hranice

e Kliknéte na Pfejmenovat pro Upravu nazvu oblasti

e Kliknéte na Smazat pro vymazani oblasti

» Pro smazani oblasti se¢eni/propojovaci cesty/no-go

zény/vzoru kliknéte na Upravit > Smazat [/ .

Smazani no-go zény/propojovaci cesty

Propojovaci cesty/no-go zony nemohou byt upravovany.
MuUZete je pouze smazat a vytvofit znova
» Pro smazani propojovaci cesty/no-go zony kliknéte na

Upravit > Smazat [ .
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Smazani vzoru

¢ Pusoning (LubsVSSAVIS) x Map editing

» Pro Upravu vzoru kliknéte na tladitko Upravit a prejdéte

na stranku Mapy pro Upravy

Zapnout — prepnutim tlacitka zapnete/vypnete vzor. Po

zapnuti vzoru bude trava na vzorované plose pfti sekani

vynechdna, aby byl zachovan vzhled vzoru.

£ Positisning [Luba-VEBICYHF) £ Map editing

£

rZ

@

» Pro smazani propojovaci vzoru kliknéte na Upravit >

=

Smazat '] .

€ Maaity (Lubs VEASDOAN) % Map editing

. vt

Prekryvani vice oblasti seceni

Pokud mate vice oblasti seceni, které se prekryvaji, sdilend ¢ast bude pfirazena k oblasti seceni, kterd
byla vytvorena jako prvni. Pro dvé oblasti seceni, které se prekryvaji, neni tfeba vytvaret propojovaci

cestu
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Po dokoceni vytvareni oblasti seceni nesmite hybat s RTK referencni stanici!!!

Pokud po uloZeni vSech oblasti seceni a propojovacich cest hybnete s figtgpes st
RTK referencni stanici, vysledna oblast hranic se posune a je tfeba

vSechny oblasti seceni a propojovaci cesty smazat a vSe vytvorit

o
znova.
® Prejdéte do Nastaveni @ > Robot > Smazat mapu pro vymazani
mapy, abyste mohli vytvofrit novou. Bt -oreios
Pti pfemisténi nabijeci zdkladny nemusite mapu mazat. Staci ulozit s

Relacate charging station

do mapy v aplikaci novou polohu nabijeci zakladny.

Speaker

Prejdéte do Nastaveni O > Robot > Pfemisténi nabijeci zakladny.

4.6.2 Seceni travy

e Pred zahdjenim seceni trdvy se ujistéte, Ze je Luba v oblasti seceni.

® Pokud se vyskytne jakakoliv neocekavand situace, stisknéte ihned tladitko STOP a zajistéte
sekacku Luba. Tlac¢itko STOP ma nejvyssi prioritu pred vesSkerymi dalSimi prikazy.

e Pokud je aktivovan senzor zdvihu, Luba se zastavi. Stiskéte postupné tladitka Seéeni 4, a poté
tla¢itko Start = pro opétovné spusténi secent.

® Jednu oblast seceni seCte maximalné jednou za den, Castéjsi seCeni by mohlo poskodit travnik.

e Pokud vyska travy presahuje 60 mm, je vhodné zvysit vysku seceni alespori na 40 mm. Pfi seceni
je dllezité pokazdé sekat pouze tretinu vysky travy. Pokud je napftiklad pocatecni vyska travy 60
mm, méla by byt vyska seceni sekackou Luba nastavena na 40 nebo 45 mm. Podobné, pokud je

trava mezi 90-100 mm, vyska seceni sekaCkouLuba by méla byt nastavena na 60 mm.
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Zahajeni seceni

1. Kliknéte na Sekat ® pro zahajeni nastaveni seceni.

2. Postupujte podle informaci na obrazovce pro dokonceni nastaveni a zahdajeni seceni.

Ready (Luba-VSABDDAN)

fo ]
Manual

66% 0 < Task assignment < Self-checking results
Frequency
0 Once only Weekly Specified date  Fixed interval
-
Cutting height 70 mm n’ 4
2
Task speed 0.3 m/s 8 -
¢- Cutting path mode Adaptive zigzag path
®
Self-checking completed
Advanced settings /A

@ Robot self-checking
Path spacing 25 cm

2= Front bumper
Obstacle detection mode Less touch @ Robot positioning status

Direct touch Slow touch
Battery
A
Task A 2
o e el &3 @ 3D Vision status
Area Area 1 Area 2
Tasks Map 3 21 m?

Rezim seceni travy

Pouze obvod

Zigzag

Jednoducha mtizka

Sachovnice

z

Dvojitd mftizka

vrv

Adaptivni mrizka

Vv

Jednoducha mtizka

Luba posekd pouze hranice oblasti.

Luba bude sekat v rovnych fadach.

Luba bude sekat v rovnych fadach vodorovné,
a poté svisle.

Oblast se¢eni bude rozdélena na segmenty
pro efektivni seceni.



Ukoly nastaveni

Vyska seceni

Rychlost seceni

Roztec cest
seceni (cm)

Rezim detekce
prekazek

Nastaveni Zacich disk( pro seceni travy.

Rychlost Luba v pribéhu seceni.

Rozestup mezi dvéma Zacimi cestami.

Kontakt s
prekazkou

Pomaly
dotyk

Méné
doteku

Bez doteku

Aktivovan je pouze
naraznik. Objezd prekazky
po mechanickém doteku
narazniku s prekazkou.

Luba zpomali, jakmile
sensory/kamera detekuji
prekazku a po
mechanickém doteku
pfedniho narazniku Luba
objede prekazku.

Seceni uvnitr oblasti
Zigzag: Luba zpomali a
objede prekazkou, kterou
detekovala.

Hranice oblasti: Pri
detekci osob ¢i stroj(
Luba zpomali a objede je;
U ostatnich prekazek
bude Luba fungovat jako
v rezimu Pomaly dotyk.

Propojovaci cesta: Pfi
detekci osob ¢i stroja
Luba zpomali a objede je;
U ostatnich prekazek
bude Luba fungovat jako
v rezimu Kontakt s
prekazkou.

Luba zpomali a objede
prekazku bez
mechanického doteku.
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Obvodové seceni. /\—\

Seceni hranice *V rezimu sedeni Pouze obvod, nesmi
oblasti byt pocet obvodového seéeni 0. Polet
obvodu u dalSich nastaveni seceni je 0-4. N\ —
Seceni obvodu Seceni obvodu no-go zén (pocet obvodl
no-go zon 0-3).

Luba zahdji seceni obvodem.
*V rezimu seceni Pouze obvod neni toto
nastaveni aktivni.

Nejprve seceni
hranice

Relativni uhel: Vybere nejucinnéjsi cestu
doporucenou algoritmem, jako smér 0
stupn.

Uhel seéeni (°) @

Absolutni thel: Jako smér 0 stupn
nastavi smér na server.

PI.: zahaji seCeni od 50%

Posunuti zacatku Luba zaCne pracovat od procenta, které
seceni nastavite.

Pokud Luba vjede do oblasti bez RTK signalu v prubéhu seceni

Pokud Luba vjede do oblasti bez RTK signalu v pribéhu seceni, multi-senzorovy systém s 3D Vision
binokularni kamerou zajisti plynulé pokracovani v seceni. Aplikace zobrazi zbyvajici vzdalenost seceni
bez RTK signalu. Pokryti satelitnim signdlem se musi obnovit do doby, kdy se zbyvajici vzdalenost
dostate do 0, jinak se Luba pozastavi. Po obnoveni RTK signdlu bude Luba automaticky pokracovat v
seCeni. Max. délka seCeni bez RTK signdlu je 50 m uvnitf oblasti a 25 m na hranici nebo propojovaci

ceste.
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4.6.3 Plan ukolu

Pomoci funkce PIan ukoll mUZete nastavit pravidelné seceni travniku a Luba bude automaticky sekat

dle vaseho nastaveni.

® Pouze jednou — Luba zacne pracovat

okamzité po dokonceni nastaveni.

Ly Y < Task assignment
e Tydné — Luba bude opakovat seceni kazdy

Frequency

tyden na zdkladé vaseho nastaveni.
ver # ,es v , v v Once only Specified date  Fixed interval
o Urcité datum — Luba zahaji se€eni v presné

nap|an0V3 ny den- Sunday Monday Tuesday Wednesday

e Pevny interval — nastavte dny bez seceni. R TS

Pokud napfiklad zadate 3 dny, Luba bude

sekat jednou za tfi dny dle vaseho nastaveni.
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Nastaveni ukolu

Pomoci funkce ukoly mliZete nastavovat jednordzové nebo pravidelné sekani travy jednotlivych

oblasti seceni.

POZNAMKA
[ )

Pokud Luba aktudlné sece, nelze nastavovat a upravovat ukoly.

Ukoly Ize vytvaret aZ po vytvoFeni oblasti seéeni.

1. Kliknéte na + na hlavni strance aplikace.

2. Postupujte dle informaci na obrazovace pro nastaveni casu, frekvence, oblasti seceni a

pokrocilého nastaveni seceni.

Kliknéte na Start/UloZit pro dokonceni nastaveni. Nebo kliknéte na Nahled pro zobrazeni nahledu

nastavenych parametr(

POZNAMKA

Pro prvni pouZiti Luba dlirazné doporucujeme nastavit vysku se¢eni nad 50 mm.

Luba-VSABDDAN 4

4 Ready

Device

Luba2AWDS5000

Me

< Task assignment

Weekly

Cutting height 70 mm

Task speed 0.3 mj:

Cutting path mode Adaptive zigzag path

Advanced settings

Path spacing 25 cm

Obstacle detection mode Less touch

Task Area =
Area Area 1 Area 2

321

Specified date  Fixed interval
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s 7

Zména/smazani ukolu

Kliknéte na """ vedle Ukolu pro otevreni

rozbalovaciho menu.

1.

4,

Deaktivovat — prepnéte tlacitko “- na pro
deaktivaci ukolu.

Pfejmenovat — kliknéte pro prejmenovani ukolu.
Upravit — kliknéte pro zménu ukolu.

Zahdjit nyni — kliknéte pro okamzité spusténi
ukolu.

Kopirovat — kliknéte pro vytvoreni nového ukolu
se stejnym nastavenim jako kopirovany ukol, poté
mUZete jeden z ukol( upravit.

Smazat — kliknéte pro smazani ukolu.

4.6.4 Manualni seceni

Tasks

[4 Ready (Luba-VSASDDAMN) = & 65%
A (4]
©
e
> 7 o) FPV — @
Mbw Map Manual mowing
(1] (2] 3]
Automatické seceni 2. Sprava mapy 3. Manualni seceni
FPV rezim



Zahajeni manudlniho seceni

Pro zajisténi bezpecnosti, pouzivejte tuto funkci velmi opatrné a dodrzujte nasledujici instrukce:
® Nezletili nesmi tuto funkci v Zadném pripadé pouzivat;
® Dohlizejte na déti a domaci mazlizky, nebot jste nyni pIné zodpovédni za chod sekacky;

® Pripouziti manualniho seceni dbejte zvySené opatrnosti, abyste se nezranili.

Aktivace manualniho seceni

1. Kliknéte na obrazek Luba pro vstoupeni do mapy.

2. Na strance mapy kliknéte na Manualni seceni.

3. Pretazenim prepinace doprava OFF > ON spustite Zaci kotouCe a musite ihned zacit ovladat
sekacku manualné. NoZe se automaticky zastavi za 5 sekund necinnosti sekacky.

4. Luba ovladejte joystikem doleva-doprava, dopfedu-dozadu v poZzadovaném sméru.

POZNAMKA
® Pretazenim prepinace doprava OFF > ON spustite zaci kotouce po kazdém zastaveni Luba v

manualnim seceni.

2 = B w ] < 3 A 8 ° ¢ Feagy (Luba-WSASDOAN) 3 = o
a ) a o A o
P &
) ) r
[ - >
‘ * @ (rrv]
4 : - e
E:: ﬁ! : i
------ WWDBEGR | | * @
2 € FRoady |Luba-¥SA8 DOAN) * - a [
S AN o
& Roacy Py =
orag right s 43 mar 9. oo s1opinBe &
> 0 + e
Monday 14:42 e Aeady (Luba-VSAEDODAN] (-] o
» (= -] d Cancel
Dﬂ, L~ = Mo Manual Tazks Map > & P m
] Mayw Map sl mawing
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B & Uil @ros O 41%
4.6.5 Stavovy radek

Popis symbol(i na stavovém radku (zleva doprava):
Bluetooth

Wifi

4G SIM sit

Stav polohovani/vidéni

Stav baterie

Kliknutim na stavovy radek se rozbali liSta s podrobnymi informacemi.

@ ros @

RTK positioning status Fix @

R:49 BL1:32BL2:32

Satellites CL1A5CL2:33

Signal quality RiWeak BFine
RTK link mode LoRa

RTK connection Coantet

® os
Vigion positioning status None

Brightress Fine @

® Stav polohovani — zobrazuje silu satelitnich signal(.
<> Fix — jemné polohovani s presnosti mensi nez 10 cm, az 2 cm v oblasti s otevienym
vyhledem na oblohu.
<> Float — zhorsené polohovani s presnosti 50-200 cm.
<> Single — Spatny stav polohovani s presnosti na metry.
<> None — Zadné polohovani.

* Pouze stav FIX umoznuje automatické sekani travy.
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® Satelity (robot) — zobrazuje celkovy pocet satelitl aktualné ptijimanych Lubou.

® Satelity
R - zobrazuje celkovy pocet satelitl aktudlné pfijimanych Luba.
B - zobrazuje celkovy pocet satelit(i aktualné ptijimanych RTK referencni stanici
C - zobrazuje spole¢né satelity prijimané RTK a Luba *
L1 a L2 - oznaduiji satelity pracujici na frekvencich L1 a L2
® Kvalita signalu
R - zobrazuje kvalitu satelitniho signalu Luba
B - zobrazuje silu satelitniho signdlu RTK referencni stanice
* Pfesnost urCovani polohy je ovlivnéna kvalitou satelitniho signdlu a poctem spole¢nych satelit(
(Co-Viewing). Predméty jako stromy, listi, zdi a ploty mohou oslabit signdl a vést k chybam pfi
urcovani polohy. Pokud se pro Luba a RTK zobrazuje pocet spolecnych satelit 20 Ize kvalitu
signalu stale povaZzovat za slabou nebo Spatnou.
® RTK pripojeni - dva rezimy pfipojeni: LoRa (radiova komunikace) a RTK internet. DalSi informace
najdete v ¢asti Pfepinani RTK pfipojeni.
® RTK pripojeni — zobrazuje stav pfipojeni RTK referencni stanice
e Stav 3D Vision polohovani — zobrazuje stav 3D vision kamery
» Dobry — stav 3D vision polohovani je optimalni
> Spatny — stav 3D vision polohovani je $patny
» Inicializace — 3D vision kamera se inicializuje
> Zadny — 3D vision polohovani neni k dispozici
e Svételnost — zobrazuje silu okolniho svétla
» Dobry - dostatecny jas pro 3D vision polohovani

0 Tmavy — nedostatecny jas, 3D vision polohovani nem{ze fungovat
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Prepinani RTK pripojeni

ReZim propojeni RTK se tykd zplsobu spojeni mezi RTK referencni stanici a robotickou sekackou Luba.
Existuji dva primarni reZimy: LoRa (radiova pfipojeni) a RTK internet. LoRa je datovd komunikace
mezi RTK referencni stanici RTK a Luba pomoci radiovych antén. RTK internet vyuzivd internet pro

datovou komunikaci mezi RTK referencni stanici a Luba. RTK internet vyrazné rozsifuje nabidku RTK
aplikaci a umoznuje provoz na velkych geografickych Uzemich.

Prepinani pripojeni z LoRa na RTK internet

/Dfl LEZITE \

e RTK internet potfebuje stabilni 4G sit. Je dlleZité zajistit, aby Luba udrZovala spolehlivé

pfipojeni 4G.
® Zajistéte, aby RTK referencni stanice i Luba byly pfipojeny ke stejnému uZivatelskému uctu.
® Pro optimdlni provoz se dulezité aktualizovat firmware RTK referencni stanice i Luba na

nejnovejsi verze.

N /

1. Ovérte, Ze ikona 4G na stavovém radku sviti, coZz znamenad Uspésnou aktivaci SIM karty. Kliknutim

na stavovy radek oteviete stranku s informacemi o stavu.

2. Aktualni rezim propojeni RTK je LoRa. Klepnutim na néj otevrete stranku rezimu propojeni RTK.
Vyberte RTK internet a kliknutim na RTK referencni stanici RTK nakonfigurujte svou sit.

% = @ras [ s [ £ (@
Bad Fine
® 5 oe By - *
x
— M s e O «xe
» . @
y ® ros o e 8
"\ F RTK positioning status Fix @
- u Satell 4P BLISZBLER Phease enswre ihat both the robot and AT relerenca
-y telites CLT4SCL2R station have a stable network sonnection and ar
Bound 1o the samd sedounl
111111 WD000 Signal quaity ek B
RTK link mode T Rideimnict Stution: LIt
s VIASDON 4
Connecied
) Ready A RTKBELIZ41220084
O sersosn
Online
o® + &jFos
| sk Add
Manday 14:42 ision PesLONING Status Noow §
Brightness Fine @
-] 4 %
-
Device Service




3. Pockejte, azZ se objevi zelena ikona (zaskrtnuti), a poté se vratte na stranku s informacemi o stavu.
Ovérte, Ze stav urCovani polohy RTK zobrazuje 'FIX' a pfipojeni RTK zobrazuje 'Pfipojeno’. Vase

nastaveni je nyni dokonceno

< &
$%e e
= “os e B wx e
D eam
1' @ ros ®

e

Plesse ensure that both the robot and RTK refersnce R47 BLY3BBLI3E
station have 3 cxable netwark connection ard s Sotellites. CLESICLZ3
bownd 1o the same account

RTK positioning status

Signal quality RWeak BFine
RTK Raference Station List RTK fink mode Infermet
RTKBEU24122008¢ T cannecton AaeuiTERoone
Online: Q
A -
Vigion positioning status Hene @
Brightmess Fing @

Prepinani pripojeni z RTK internet na LoRa
1. Kliknutim na stavovy fadek otevrete stranku s informacemi o stavu

2. Aktudlni rezim pfipojeni je RTK internet. Kliknutim na néj otevrete stranku rezimu pfipojeni RTK.
Vyberte LoRa a ujistéte se, Ze zobrazené cislo LoRa odpovidd cislu na typovém Stitku RTK
referencni stanice. Pokud ne, zadejte spravny. Pokracujte kliknutim na OK.

[*ﬁ-:m@mnmlg < c
RTK pairing change
Flease entor the LoRa number indicated on
B;: ™ = TBE e the RTK reference station nameplate
b L 0 e e
@ pos @
RTK pasitioning status i @
R4 BLIIBEL23E
Satellites CLiE G2
LubaAW OG0 - 2
Signal gquality RiWeak BeFire
Luba-wSADDAN 4
Connecled .
© Ready FELR: sintar Bin ATHEEUZL1220088
+" Internet
© + @ ros
. Tasks 1 Ackd
Monday 14:42 Visian pn:i:iuning status HNone @
Brightness Fine @
-] @ -
Device @ (&




3. Vratte se na stranku s informacemi o stavu a ovérte, Ze rezim pfipojeni RTK zobrazuje ,LoRa“ stav
polohy RTK zobrazuje ,,FIX“ a stav pfipojeni RTK zobrazuje , Pfipojeno”. Vase nastaveni je nyni

v
dokonceno.
< (8
Bad Fine
2 5 e T oy ®
4 51 @ B axe
® ros @
RTK positioning status g Fix @
Sotelites R4 BU23RIT3
Signal quality B:Weak BFine
RTK link mode o LoRa
RTK connection &““’

@ ros

Vision pasitioning status

Brightness Fine @
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Co délat, kdyz polohovani Luba neni FIX.

Satelity (B): L1 < 20,2 <20
Satelity (C): L1 <20, L2< 20

Stav polohovani: Float

Opatreni:

Umistéte RTK referencni stanici do mista s volnym vyhledem na oblohu, bez jakychkoliv

fyzickych prekazek do vzdalenosti alesport 5 m. Pfipadné umistéte RTK referencni stanici na zed'

domu nebo strechu.

B Kvalita signalu (B): Spatna nebo slaba
B Stav polohovani: Float
Opatreni:

Umistéte RTK referencni stanici do mista s volnym vyhledem na oblohu, bez jakychkoliv

fyzickych prekazek do vzddlenosti alespori 5 m. Pfipadné umistéte RTK referencni stanici na zed'

domu nebo strechu.

B Satelity (B): L1:0, L2:0

B Satelity (C): L1:0; L2:0

B Stav polohovani: Single

B Radiové spojeni: Slabé nebo zadné

Opatreni:

v Ujistéte se, Ze napéjeni RTK referencni stanice funguje spravné.

v’ Ujistéte se, 7e LED na RTK referenéni stanici sviti zelené v obdobi 8.00-18.00 mistniho &asu.

v Zkontrolujte RTK referenéni stanici, zda neni mechanicky poskozena.

v Ujistéte se, e je spravné nainstalovana radiova anténa na RTK referenéni stanici.

v' Opakujte naparovani RTK referenéni stanice s Luba, abyste se ujistili, Ze spojeni spravné
funguje.

v" Pokud budete ménit RTK referencni stanici za novy kus, provedte naparovani nové RTK v
aplikaci. Posup parovani je popsan v ceském jazyce: https://www.lubasekacky.cz/jak-
sparovat-novou-rtk-stanici-s-lubou/

B Satelity (R) < 25

B Satelity (C): L1<20,L2<20

B Stav polohovani: Float
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Opatfeni:

Ujistéte se, Ze oblast, kde se nachazi nabijeci zakladna a Luba se nabiji, neni stinéna vysokymi

stromy/zdmi/kovovymi bariérami.

B Kvalita signdlu (R): Spatna nebo slabd

B Stav polohovani: Float

Opatfeni:

v' Zkontrolujete aktudlni stav Luba, zda neni ¢asteéné nebo zcela zakrytd bez vyhledu na
oblohu.

v' Pokud je Luba zaparkovand v nabijeci zakladné, presurite ji do prostoru s otevienym
vyhledem na oblohu.

v' Pokud se Luba nachdazi na obvodu/rohu oblasti seéeni, upravte hranici/roh oblasti seéeni
tak, aby bylo zajisténo dostatec¢né pokryti satelitnim signdlem.

v" Pokud se Luba nachdzi v oblasti, kde Uplné ztratila svou polohu kvli prekazkdam jako jsou
stromy, Zelezné stoly nebo Zidle, oznacte toto misto jako no-go zdéna.

B Satelity (R): 0

B Satelity (C): L1:0, L2:0

B Stav polohovani: None (zadné)

Opatreni:

Zkontrolujte, zda se Luba nenachazi uvnitf objektu nebo zda neni na Luba poloZen jakykoliv

predmét, ktery brani pfijmu satelitniho signalu. Pokud se situace nevyresi, kontaktujte

autorizovany servis

B Satelity (B): L1:0, L2:0

B Satelity (C): L1:0; L2:0

B Stav polohovani: Float

B Kvalita signdlu (B): None (zadny)

B Radiové spojeni: None (zadné)

Opatreni:

v Zkontrolujte, zda je RTK referenéni stanice zapnutd (LED sviti zelené).

v" Pokud je Luba pfilis daleko od RTK referenéni stanice, zmen$ete vzdalenost mezi Luba a RTK
referencni stanici.

v' Ovérte, zda nejsou Luba, RTK referencni stanice nebo radiova anténa poskozené. Pokud

ano, kontaktujte autorizovany servis
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4.6.6 Zakaznicka podpora (chat)

€ Cosy X
" Cosy
Hil It's great to meet you here at
Mammotion.
Hi! This is Cosy»from Marrl\motion
Zakaznicka podpora (chat) poskytuje internetovou papomerServe feem. [mhere o
chatovaci sluzbu pro ptipadné dotazy. Podpora je
pouze v anglickém jazyce a doporucujeme
kontaktovat prodejce nebo autorizovany servis.
© @

4.6.7 Sledovani zafizeni

Service center
A&
yitel liw@agiles.al
V pfipadé, Ze Luba nebo RTK referencni stanici —
. . & Human Agent = Store
nelze lokalizovat, prejdéte na Uvodni stranu o
aplikace a ve spodni listé kliknéte na Servis > o
Najit mé zafizeni pro vyhledani zafizeni. ———
Freguently Asked Questions
. X =&
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4.6.8 Oznameni

Informace o stavu ¢i pfipadnych chybach atd.

se zobrazi v sekci Oznadmeni. Kliknutim na

zozbali seznam vSech oznameni.
Informace nejou pouze chybova hlaseni, ale také

béZiné informace o stavu zafizeni Ci probéhlych

aktivitach.

4.6.9 Nastaveni

’

Kliknéte na © pro vstup do Nastaveni.

se

Notification

_ Mapping ended (Yuka-YVJLWMJ7)

2024-03-15 10:53:08

_ Mapping started (Yuka-YVJLWMJ7)
¥ 2024-03-1510:50:54

Mapping started (Yuka-YVJLWMJ7)
2024-03-15 10:47:43

_ Mapping ended (Yuka-YVJLWMJ7)

2024-03-15 10:47:01

Mapping started (Yuka-YVJLWMJ7)

" 2024-03-1510:44:23

_ Mapping started (Yuka-YVJLWMJ?)

2024-03-15 10:43:10

&

Lubia-YSABD0AN o

©) ready

LubaZAWDS000

Tasks 1
Monday 14:42

&

Service

g4

Ehe

Bovice infarmation
Luba-VEASDDAN

Aobict version

insnan

Hetwark settings

Task racord

Foadback

Manual operation

o mawing on rainy days

Zure turn mede

Side LED

Non-working periads

=4’,M-

Device information
Luba-VEABODAN
Rabot version

1nENan

etwork settinas

Task racord

Feadback

o QD

Mag layer settngs
D sailt map g

"\ u
© =

Ui L B 1 TR SO 0.7

s
L




Zarizeni

® Sprava zafizeni — vybér zafrizeni, které chcete ovladat nebo aktualizovat. Po rozkliknuti se zobrazi
dal$i moznosti
» Nazev zafizeni

> Sdileni zafizeni — kliknutim muzete vidét historii s

dileni a sdilet zatizeni s vasi rodinou

» Verze robota - zkontrolujete verzi firmware Luba a

Device name

aktualizujete firmware
Nastavenll Sllté Sharing management
Log-Podpora — odeslani log na podporu Robot version
Mammotion, mlzZete priloZit max. 5 fotografiia 1 TR
V|de0 Feedback
» Obnovit tovarni nastaveni — veskera data budou Factory reset
vymazana vcetné pfihlaseni a WiFi hesla
Maintenance
» Udrzba - zobrazuje informace o celkovém poctu
najetych kilometr(i, dobé seceni, cyklu baterie a Snbind

dobé aktivace

» Odebrat — kliknutim odeberete Luba ze svého uGctu. e

V jednu chvili mize byt Luba ptipojena pouze k
jednomu uctu. Bez vaseho odhlaseni nikdo jiny
nemuUZe Luba ke svému uctu pfipojit.
e \Verze Robota — verze firmware a aktualizace
e Nastaveni sité - nastaveni WiFi sité
e Zaznamy seceni— zobrazi historii seceni
Log-podpora — odeslani dotazu pfi pouzivani Luba véetné moznosti pfipojeni fotografie (max. 5 ks)

nebo kratkého videa (pouze 1 ks).
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Nastaveni

NASTAVENI Luba

T

<>

Manualni sec¢eni — kliknéte na Manualni seceni. Vice informaci v sekci Manudlni seceni.
Pokud prsi nesekat — pokud povolite tuto funkci, Luba nebude sekat pokud prsi.
Ocisténi 3D Vision modulu — kliknéte pro aktivaci stérace na 3D Vision modulu.

Rezim otaceni — vyberte Kruhova otocka nebo Vicebodova otocka.

Kruhova otocka Vicebodova otocka

gy i
< ( b

3

Bocni svétla — kliknéte pro zapnuti/vypnuti bocnich svétel na Luba.
Smazat mapu — kliknéte pro vymazani mapy, kterou jste jiz vytvorili.
Cesta k nabijeci zakladné — dva zpUsoby ndvratu do zakladny: Pfima cesta nebo Podél hranice;
Pfima cesta znamena, Ze Luba pojede nejkratSi cestou do nabijeci zakladny; Podél hranice

znamena, Ze Luba pojede do zakladny po hranici oblasti a nezanecha na travniku Zadné stopy.

Pfima cesta Podél hranice
//
< N g «3 g A A

Casové okno bez sec¢eni — kliknéte pro nastaveni ¢asového okna, kdy Luba nesmi sekat.

RTK parovaci kdd — muzZete si vybrat, zda chcete resetovat nebo zménit parovaci kod RTK. Dalsi
informace naleznete nize v ndvodu Resetovani/zména parovaciho kddu RTK ref. stanice.

Premisténi nabijeci zakladny — kliknéte po premisténi nabijeci zakladny na jiné misto zahrady.
Dalsi informace naleznete nize v ndvodu Pfemisténi nabijeci zakladny.

Hlasitost — zapnout/vypnout hlasového pravodce (anglicky, némecky, francouzsky).

-67 -



Resetovani/zména parovaciho kédu RTK referencni stanice

Made in China %

N = 25 ©
B >~

IPX6

Originalni RTK parovaci kéd je tovarné nastaven v

aplikaci. Chcete-li pfipojit jinou RTK referencni

Feedback

stanici, prejdéte do Nastaveni 0, poté RTK

App

parovaci kad, kliknéte na Zménit, vloite LoRa

Move the joystick

N0 mewing on rainy days ‘_ A

Cislo, které najdete na stitku nové RTK referencni

Vision module wiper

stanice a kliknéte na Potvrdit pro ulozeni. R

Kliknutim a potvrzenim na tla¢itko Reset smazete

Side LED

aktualni parovaci kéd, takZe si jej nezapomerite O

pred pokracovanim zalohovat (poznamenat). -

Relozate charging station

Spoaker

Premisténi nabijeci zakladny

POZNAMKA
Umistéte Luba 1,5 m pred nabijeci zakladnu a nechte ji zaparkovat do nabijeci zakladny, aby mohlo

dojit k zaneseni nové polohy nabijeci zakladny do mapy.

Obecné plati, ze nabijeci zakladna by méla byt v aplikaci pfemisténa pokud
® Nabijeci zakladna nebo RTK referencni stanice se fyzicky premisti.
® Trasa 1,5 metru pred nabijeci zakladnou neni Uplné rovna.

® Proces najeti do nabijeci zakladny nefunguje presné.
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1. Umistéte RTK referencni stanici/nabijeci

zakladnu na vhodné misto. T

Feedback

2. Umistéte Luba 1,5 m pred nabijeci zakladnu a

nechte ji zajet do zakladny. D

Move the joystick

NO————— O

Vighon rdiule wiper

Stav polohovani musi byt FIX.
3. Prejdéte do Nastaveni O > Premisténi

nabijeci zakladny. A

Direct
4. Pfi premisténi RTK referencni stanice budou

vSechny existujici oblasti seceni a plany Non-warking priods

Delate map

odstranény, protoZze se zméni cely systém

RTK pairing

polohovani.

Relocats charging station

5. Pfi premisténi nabijeci zadkladny z(istane mapa St

a veskeré plany beze zmény, pouze se zméni

poloha nabijeci zakladny

4.6.10 Automatické nabijeni

POZNAMKA

Pro spravné fungovani automatického nabijeni se musi Luba nachazet v oblasti seceni.

Automatické dobijeni umoZzriiuje automaticky ndavrat Luba zpét do nabijeci zakladny, pokud je stav
baterie nizsi nez 15 %.
Pro automatické nabijeni

» Kliknéte na £ v Mapé v Mammotion aplikaci.

» Nebo stisknéte tlacitko ﬁ, a poté tlacitko @ na téle Luba pro navrat do nabijeci zakladny.
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4.7 Servis

e Najdi mé zarizeni — vyhledani vasi robotické sekacky

Service center

L& nebo RTK referencni stanice.
A‘QA ® Navod — kliknéte pro zobrazeni navodu.
foeee————=1] . . . ., , . .
Mammation Tesm sincersy serves you ® Hotline — kliknéte pro zavolani na zdkaznickou linku
i Mammotion (pouze anglicky)
usnan Agent E Store . . . - . y ., . -
2 f ® Zimni udrzba — detaily pro provedeni zimni udrzby pred
More
Find My Device USkladnénllm.
g e Log-Podpora — zédkaznicka podpora.

Hatline service

e O nas - o spole¢nosti Mammotion Technology.

Winter Maintenance

- e FAQ - Casto kladené otazky.

Eranismnthe Selad Moimetinne

L 4

Device Service
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4.8 Profil

Prejdéte na Uvodni stranu aplikace a ve spodni listé kliknéte na Profil, kde najde dalSi mozZnosti a

informace.

Priivodce — prepinac zapnuto/vypnuto pro
zobrazeni/skryti pokynu.

Verze aplikace —aktudlni verze aplikace, kterou
pouzivate.

Jazyk — prepinani jazyka.

Sdileni zafrizeni — kliknéte pro sdileni zafizeni
s vasimi blizkymi

Ucet a bezpeénost —¢&islo UEtu a obnova prihlagent.

Log-Podpora — moznost odeslat dotaz a informace o

& Mammotion User Center

Guide

sekacce. .
Guide ‘x_)
Dohoda o ochrané osobnich udajii —zobrazeni Version number
I
dohody. Language
English
Uzivatelska pFirucka — navod. _ _
Device management and sharing
Instruktazni videa — video prlivodce instalaci, i
Account Security
sestavenim, atd. o o
Zimni udrzba — detaily pro provedeni zimni udrzby T
pred uskladnénim. —
. AR . , . °
Forum — kliknutim prejdete do diskuzniho féra. Dﬁ , 5@ -~

Poprodejni podpora — navody v anglickém jazyce.
Obchod — kliknutim prejdete na oficalni stranky
vyrobce Mammotion.

Alexa —  kliknutim

prejdete k  propojeni

s hlasovym astistentem Alexa.
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4.8.1 Sdileni zafizeni

Sdileni vaseho zafizeni umoZniuje pfijemci ovladat a pfistupovat k informacim o zafizeni, ale nemuze

je dale sdilet ani pouZzivat jeho funkci ochrany proti kradezi.

¢ Davice Mangement = {
e =
i @ T E;&NJ\)AU{-:‘EDU 5
e .
:. :::;—r'«um&()ﬁ o
1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na s e
Duide « Metwark setting
Sdileni zafizeni. s B
2. Vyberte vase zafizeni, které chcete sdilet.
3. Pokracujte kliknutim na Sdilet s lidmi. —
& e 2

4. Pro sdileni vyberte zplsob sdileni: Sdilet
ucet nebo Sdilet QR kédem
e Sdilet ucet
a. Kliknéte na Sdilet uéet. =
b. Vloite svij UGlet (&islo nebo { — ]
e-mail) a kliknéte na Sdilet. S [—]
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c. Prijemci sdileni se v Mammotion
aplikaci zobrazi vyskakovaci okno,
kde musi kliknout na Souhlas.

Sdilet QR kédem

a. Kliknéte na Sdilet QR kédem a v
aplikaci se zobrazi vygenerovany
kéd.

b. Pfijemce sdileni pomoci

Mammotion aplikace naskenuje QR
kdd a ve vyskakovacim okné klikne

na Souhlas.

shares b device with you

/="

& Mamemotion Liser Canter

51 |

£do
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4.8.2 Ukonceni sdileni zarizeni

Majitel zarizeni

o 1 Device Mangement <
eEET— red
' ‘_ - - 7 RTKBNAZS0S20043
= . Shanng manag e}
— & :’ Yula-YVURYEQS
1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Sdileni = iy
Gus | @) Network sttings
zarizeni. — foutt
2. Vyberte zafizeni, které sdilite.
3. Pokracujte kliknutim na Sdilet s lidmi. g
Privacy hgresment Unbind
" e 2
[ 4 Sharing management
°. ..

4. \Vyberte odpovidajici sdilené zafizeni a
kliknéte na Smazat.
5. Kliknutim na Potvrdit odeberete pfrijemci

pristup k zafizen.
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Prijemce sdileni zaFizeni

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Sdileni
zarizeni.

2. \Vyberte zatizeni, které s vami bylo sdileno..

3. Kliknéte na Smazat.
4. Kliknutim na Potvrdit prestanete zafizeni
sdilet. Tato akce nemd vliv na Udaje a

ovladani zarizeni vlastnikem.
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4.8.3 Propojeni s asistentem Alexa

-~

POZNAMKA

jednu oblast seceni.

bude hlasovy prikaz ve vychozim nastaveni smérovan na naposledy pfipojenou Luba.

N

® Pred zahajenim prace pomoci hlasového ovladani je nutné mit predem vytvorenou alespon

e V pripadech, kdy jsou ke stejnému uctu Mammotion pripojeny vice neZz dvé sekacky Luba,

~

/

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Alexa.
2. Vyberte vasi sekacku Luba.
3. Kliknéte na Pripojit Alexa a budete prfesmérovani na autorizac¢ni stranku.

4. Kliknéte na PFipojit pro dokonceni propojeni.

Version number Version number 111 reieasel < Alexa Account Linking
Language Language
c User C “F &
User Center ser Center ¥ oo )
alexa < O
App Feedback App Feedback 3 \'-";}
Privacy Agreement Privacy Agreement

Link Yuka with Alexa
The rebot can be managed through voice
S — after linking Alexa with Mammotion account

This feature is applicable to: Yuka Enable the Yuka skill and link your account with

Alexa
User manual

o3t Luba2 " i
To unlink your account at any time, disable the

Tutorial videos skill in the Alexa app.
Winter Maintenance

Forum Forum

After-Sales Support After-Sales Support

Store Store

Language Language >

Aloxa ; ﬁ
- = & - CANCEL
Me o yhen Sarvies Me
— — — —
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5 Udrzba

5.1 Udrzba zacich kotouéd, diskti a dalSich éasti

P¥i kontrole, ¢iSténi ¢i vyméné Zacich noz(i a dalSich dil( pouZivejte vidy ochranné rukavice.

Pouzivejte pouze spravny typ Sroubl a originalni Zaci noze Mammotion.

/UPOZORNIVENI' \
1.
2
3

Pro bezpecny provoz Zaciho systému musi byt vidy vyménény vsechny Zaci noZze a jejich Srouby

soucasné. NEPOUZIVEITE $rouby opakované, mGze dojit k vaZznému zranéni.

Q Nikdy neumyvejte sekacku vodou ani Zydnymi Cisticimi prostredky. J

Po dokonceni kazdého seceni vypnéte Luba, vyjméte Klic a preklopte ji na mékky povrch
podvozkem vzhiru. Poté pomoci Stétce nebo plastové Skrabky ocistéte travu, vétvicky nebo listi
ze spodni strany. Ujistéte se, Ze jsou Zaci noZe Cisté a mohou se volné otacet (nejsou zablokované
nebo poskozené/ulomené). Zkontrolujte, zda nejsou poskozené Zaci disky. Pokud je pod Zacimi
disky ndnos travy, uvolnéte Zaci disky pomoci tfi Sroub( uprostfed a ocistéte necistoty a trdvu
pod disky a opét disky nasadte na sekacku a zasSroubujte Srouby.

Udrzujte hridele motorU kol suché a Cisté.

Zaci noZe se doporucuje vyménit kazdé 1-3 mésice nebo po max.150 hodinach seéeni. U husté
travy muze byt nutné Zaci noze ménit ¢astéji.

Zaci disky vyménite v pFipadé jejich poskozeni povolenim t¥i $roubd uprostfed nebo pro vyménu

kontaktujte svého prodejce.

Vymeéna Zacich nozl

Pouzitim imbusového klice 2,5 mm
vySroubujte Sroub z Zaciho noze.
Vymeénte Zaci nuZ za novy, vlozte pod

novy Sroub novou podlozku a Sroub

zasSroubuijte.
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6 Specifikace

6.1 Technicka specifikace

Tabulka 6-1 Technicka specifikace Luba

Parametry
10000
Max. plocha seéeni 10,000 m*
Max. plocha nastavitelna v 5
o 12,000 m
aplikaci
Multi-zone Management -

Max. pocet oblasti
Pohon

Max. sklon svahu
Max. sklon na hranici
Max. vyska prejezdu

nerovnosti
Sitka seceni
Vyska seceni
Délka nabijeni

Max. délka seceni na jedno
nabiti

Automatické nabijeni
Polohovani a navigace
Vyhybani se prekazkam
Hlasovy asistent

Vision Monitorovani
Podpora pripojeni
Hluénost

Akusticka sila hlucnosti
Akusticky tlak hluc¢nosti

LUBA 2 AWD
3000
3,000 m?

5000
5,000 m?

1000
1,000 m?

6,000 m* 3,500 m? 1,200 m?

30 20 10

All-wheel Drive (AWD)

80% (38.6°)
45% (24°)

50 mm

40 cm
25-70 mm

150 min

max. 180 min

ano
3D Vision & RTK
3D Vision + Ultrasonické senzory + Naraznik
Alexa a Google Home
ano
4G + Bluetooth + Wi-Fi
60 dB
Lwa=64dB, Kwa=3dB
Lpa=56dB, Kpa=3dB
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LUBA: IPX6 (v pracovni poloze)
Vodéodolnost Nabijeci zakladna: IPX6 (v pracovni poloze)

RTK referencni stanice: IPX7 (v pracovni poloze)

Destovy senzor ano
Vaha (pouze sekacka) 17.65 kg 17.12 kg
Rozmeéry (d x $ x v) 69 x 51 x 27 cm

Tabulka 6-2 Specifikace baterie

Parametry Specifikace
GQ180-250700-E4

Napadjeci adaptér | Input: 100-240V~, 50/60Hz, 2.5A
Output: 25.2Vdc, 7.0A, 176.4W
Baterie pro 10000, 5000, 3000: 21.6Vdc, 9.6Ah
Baterie pro 1000: 21.6Vdc, 4.5Ah

Baterie

Teplotni rozmezi pro bezpecné nabijeni baterie: 4-45 °C / 39-113 °F. P¥ilis vysoké teploty mohou
poskodit a znicit vyrobek.

VAROVANI: Pro nabijeni baterie pouZivejte pouze origindlni adaptér a napajeci kabely od vyrobce
Mammotion.
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6.2 LED kontrolky

LED

Bocni svétla

Naraznik

3D Vision modul

Tabulka 6-3 LED kontrolky Luba

Stav

Cervena sviti

Cervend pulzuje

Cervend pomalu
blika

Cervena rychle blika

Cervend velmi rychle
blika

Nesviti

Zelend

Nesviti

Zelena sviti
Zelena blika

Cervena sviti
Modra blika

Modra sviti

Popis

Startovani systému (inicializace)
Manualni ovladani
Automatické seceni

Nabijeni dokonceno (Luba je stale v nabijeci zakladné)

Probiha OTA aktualizace

Aktivovano tlacitko STOP
Nabijeni

(

o

® \/ybita baterie

® Aktivovan naraznik

® Lubauvizla

® RTK polohovani selhalo
® Luba byla nadzvednuta/nahnuta/preklopena
® Aktualizace selhala
® Eror systému
® Pauza
® Standby
® Spanek

Luba je zapnuta

Luba je vypnuta

RTK polohovani funguje spravné.

RTK polohovani selhalo, ale 3D vision polohovani funguje

spravne.

RTK | 3D polohovani selhalo.
Firmware Luba se aktualizuje.

Luba se Uspésné zapnula.



Tabulka 6-4 LED nabijeci zakladny

LED Stav Popis
Zelena blika Luba se nabiji.

LED nabijeci zakladny Zelena sviti Luba je pIné nabita nebo vybita.
Cervena sviti Chyba

Tabulka 6-5 RTK LED RTK referencni stanice

LED Stav Popis
Modra blika RTK se zapina.
Zelend blika RTK se inicializuje.
Zelend sviti RTK je zapnutd a funguje spravné.

LED RTK referencni stanice

L, RTK je zapnutd, lokalni ¢as je mezi 18:00 aZz 8:00 a

Nesuviti . . ,
LED je automaticky vypnuta.

Cervena sviti Chyba.

Zelenda pomalu

blika Nizka spotreba energie

Tabulka 6-6 LED soldrniho panelu

LED Stav Popis
Cervena sviti Chyba.
Zelena sviti Stav baterie je vice jak 50%.
LED solarniho panelu Zelenad blika Stav baterie méné jak 50% ale vice jak 20%.
Cervend blika Stav baterie je méné jak 20%.
Modra blika Nabijeni
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6.3 Chybové kédy

Oznameni v aplikaci zobrazuji béZzné chybové kody spolu s jejich pficinami a kroky pro jejich vyreseni.
NiZe jsou uvedena nejcastéjsi chybova oznameni v dobé tisku navodu.

Chybovy .
PFicina ResSeni
kéd

Jakmile motor vychladne, robot se vrati do
Motor levého zaciho kotouce
316 normalniho stavu. Proces muze trvat nékolik
je prehraty.
minut.

Restartujte Luba. Pokud chyba pretrvava i po
Senzor motoru levého Zaciho
318 vice restartech Luba, kontaktujte autorizovany
kotouce vykazuje chybu.
servis.

Zkontrolujte kotouc, zda neni zaseknuty nebo
Motor pravého Zaciho
323 zahlceny trdvou a ocistéte jej. Pokud je treba,
kotouce je pretizeny.
zvyste vysku seceni.

Zkontrolujte, zda se Zaci kotou¢ nezasekl a

Motor pravého Zaciho ocistéte jej. Pokud to nepomohlo, restartujte
32 kotouce se nerozbéhl. Luba. Pokud chyba pretrvava i po vice restartech
Luba, kontaktujte autorizovany servis.
Jakmile motor vychladne, robot se vrati do
Motor pravého Zaciho normalniho stavu. Restartujte Luba. Pokud chyba
326 kotouce je prehraty. pretrvavd i po vice restartech Luba, kontaktujte
autorizovany servis.
Senzor motoru pravého Restartujte Luba. Pokud chyba pretrvava i po
328 zaciho kotouce vykazuje vice restartech Luba, kontaktujte autorizovany
chybu. servis.
Luba bude pokracovat v sekdni travy, jakmile
1005 Vybita baterie

bude baterie nabita na 80%.
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Chybovy
kod

1300

1301

1420

2713

2726

2727

Stav polohovani je Spatny.
Nabijeci zakladna byla
premisténa.

Vyprsel ¢asovy limit pfi

nacitani rychlosti.

Nabijeni bylo zastaveno kvdli

nizkému napéti baterie.

Baterie je prebita.

Baterie je pfilis vybita.

Reseni

Pockejte na pfepolohovani Luba. Zkontrolujte
spravné umisténi RTK referencni stanice dle

navodu.

Pfemistéte nabijeci zakladnu v aplikaci.

Restartujte Luba. Pokud chyba pretrvava i po
vice restartech Luba, kontaktujte autorizovany
servis.

Restartujte Luba. Pokud chyba pretrvava i po
vice restartech Luba, kontaktujte autorizovany
servis.

Ukoncete okamzité nabijeni. Pokud k prebijeni
dochazi ¢asto, kontaktujte autorizovany servis.

Nechte Luba nabijet do pIného nabiti baterie.
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7 Prohlageni o shodé

EC/EU DECLARATION OF CONFIRMITY

Manufacturer: Mammotion Technology Co., Limited

Address: UNIT 89 3/F YAU LEE CENTRE NO.45 HOI YUEN ROAD, KWUN TONG KL

Authorised Representative: Bowen International GmbH

Address: Jagdfeldring 72,85540, Haar (Germany)

The name and address of person authorized to compile the technical file: Bowen International GmbH,

Jagdfeldring 72, 85540, Haar (Germany).

Herewith declares that the Machinery:
Generic Designation: Robotic Lawnmower
Product Name: LUBA 2 AWD

Type / Model(s): 1000, 3000, 5000, 10000, 1000H, 3000H, 5000H, 10000H

Described as: Robotic Lawnmower for Grass Cutting

Cutting Width: 400mm Power: 97.2Wh / 207.36Wh

Complies with the following Directives,

2006/42/EC

2014/53/EU

ROHS 2.0

Standards conform to,

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019+A14:2019+A15:2021,

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021

Article 3.1a: Article 3.1b: Article 3.2:
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ENIEC 62311:2020

EN IEC 62368-1:2020+A11:2020

Signed for and on behalf of: Mammotion Technology Co., Limited

Rolard M
Signed: mj

Name: Roland Huang
Date: 29/11/2023
Position: Product manager

Place: Shenzhen, China

EN IEC 61000-6-1:2019

EN IEC 61000-6-3:2021

EN 61000-3-3: 2013+
A1:2019+A2:2021

EN IEC 61000-3-2: 2019+A1:2021
EN 301 489-1V2.2.3

EN 301 489-3V2.3.2

EN 301 489-17V3.2.4

EN 301 489-19Vv2.2.1

EN 301 489-52V1.2.1
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EN 300 220-1V3.1.1
EN 300 220-2V3.2.1
EN 300328 vV2.2.2

EN 303 413V1.2.1
EN301893Vv2.1.1

EN 300 440Vv2.2.1

EN 301511V12.5.1
EN 301 908-1V15.2.1
EN 301 908-2V13.1.1

EN 301 908-13 V13.2.1

IEC 62321-3-1:2013

IEC 62321-5:2013

IEC 62321-4:2013+A1:2017
IEC 62321-7-1:2015

IEC 62321-7-2:2017

IEC 62321-6:2015

IEC 62321-8:2017

1SO 18219:2015
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82éru<“:n|' list a zaruka

Model:

SN:

Datum prodeje:

Razitko prodejce:

Tento zaruéni list plati pro vyrobky dovezené do Ceské republiky firmou BLAKAR trading
s.r.o., provozovna: Azalkova 1272, 252 42 Horni Jiréany, IC: 282343391, DIC: CZ28234391.

ZARUCNI PODMINKY

¢ Na vyrobek se poskytuje zaruka za jakost v délce 24 mésicl ode dne prodeje spotiebiteli.
e Zaruka se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu.

e Zaruka se nevztahuje na vady zplsobené dopravou, nedodrzenim pokynU k obsluze
uvedenych v ndvodu, Spatnou udrzbou, mechanickym poskozenim, zasahem do

vyrobku, nebo zdvady zpUsobené poruchami v el. siti, nespravnou instalaci,

nevhodnym umisténim (prasné, chemicky ¢i jinak nevhodné prostredi)

e Zaruka se nevztahuje na vady zplUsobené béZznym opotfebenim (u baterii zejména ztrata
kapacity, Zivotnost baterie je minimalné 6 mésici ode dne prodeje, ¢i opotiebenim
fezacich nozli, pneumatik kol atd.).

* \Vyrobek je uréen pouze a vyhradné pro pouZziti v domacnostech. Pouziti vyrobku pro jiné
ucely, nez pro které je urcen, vyluCuje moznost uplatnéni zaruky.

* Pro uplatnéni zaruky je nutné predloZit doklad o koupi (napfiklad faktura, stvrzenka, vyplnény zarucni
list s razitkem prodejce)

Autorizovany servis pro Ceskou republiku
BLAKAR trading s.r.o., Azalkovd 1272,
252 42 Horni Jiréany, Ceska republika

tel.: +420 606 839 644, +420 774 737 789

(Po — P4 8:00-16:30)
e-mail: servis@blakar.cz

www.lubasekacky.cz
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